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The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name " i85 "
which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.

)

Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chinesischen
Namens " iBB " dieser Firma, was fiir das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, namlich im Bereich der Technologie
unaufhaltsam weiterzustreben, zu erforschen und entdecken.

Dreame est 'abréviation de l'entreprise chinoise Dreame Technology Co. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de l'entreprise, re-
flétant la vision de l'entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques.

La parola "dreame" & ['abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E la traslitterazione del nome cinese dell'azienda
"JBPE ", che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia.

La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracién del nombre chino de "Dreame", que
significa luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la vision de la compafiia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologds.

Dreame — cokpalléHHoe Ha3BaHuWe KuTanckoi komnanun Dreame Technology Co., Ltd. 1 ee pouepHux npegnpusTuit. Dreame sBnsieTcs TpaHcAUTepaLuen
Ha3BaHUs KOMMaHWN Ha KNTalCKOM s3bike «IBFT », B KOTOPOM OTpaXeHO KOpropaTUBHOE BUEHNE KOMMaHNY B Chepe HayKu U TeXHONOTUI — HempepbiBHbIN
MOWCK, UCCNIEA0BaHUS 1 CTPEMIIEHUE K YCTeXy.

Stowo "dreame" to skrét od Dreame Technology Co., Ltd. i spotek w Chinach. Jest to transliteracja chinskiej nazwy firmy "85 " co oznacza dgzenie do do-
skonatosci w kazdym przedsiewzieciu, odzwierciedlajgc wizje firmy, jaka jest ciggte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.

[ITN DX 1DIN2 w'nnni EE" '1'on own 9'OX Yy DDIANN p'Nyn 1Nt .Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries N'2'0N N12NN W IXIpRn MY 11'N Dreame
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For more support, contact us via aftersales@dreame.tech
Website: https://global.dreametech.com
Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RLD11GD-EU-A00
Made in China 03/2023

DreameBot D9 @18

Auto-Empty Robot Vacuum and Mop
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Contents Safety Information

User Manual s e S S o 1 Read this manual carefully before use and keep it for future reference.
Benutzerhandbuch o S ‘ S ‘ . Usage Restrictions - This product should not be used by children younger than 8 years

old nor persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or
o limited experience or knowledge without the supervision of a parent or
@ Manueld'utilisation oo S ‘ S ‘ 40 guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and
maintenance shall not be performed by children without supervision.

Manuale utente s N S o o - Children shall not play with this product. Ensure children and pets are
. kept at a safe distance from the robot while it is operating.
Manualde usuario e - This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use
. it outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.
KOBOACTBO MO/Ib30BATENA oo EEESELZ__ : EEESELZ__ : _ :
/ h v - Do not use the robot in an area suspended above ground level without a
Instrukcja obstugi 116 protective barrier. )
- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or
WANWND T - ‘ R bumper as a handle for the robot.

- Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° C
Y oasiall Lo Ces or on a floor with liquids or sticky substances.

- Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from
dragging them while cleaning.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from
bumping into and damaging them.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening
of the robot.




N Safety Information

Usage Restrictions

Batteries and
Charging

- Keep the cleaning tool out of reach of children.
- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Do not use the robot to clean any burning objects.
- Do not vacuum hard or sharp objects.
- Make sure the robot is turned off and the auto-empty base is unplugged

before cleaning or performing maintenance.

- Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and base.

Washable parts must be dried completely before installing and using
them.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User

Manual. Users are responsible for any loss or damage that arise from
improper use of this product.

- Do not use any third-party battery or auto-empty base. Use only with

RCDD1 supply unit.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or auto-

empty base on your own.

- Do not place the auto-empty base near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base's charging

contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately

Safety Information

Batteries and
Charging

Laser Safety
Information

and contact after-sales service.

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original

packaging if possible.

- If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn

it off and store in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3
months to avoid over-discharging the battery.

- This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians

or after-sales service.

- The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the

environment. Before disposing of the robot vacuum, please first remove the
battery pack, then discard, or recycle it in accordance with local laws and
regulations of the country or region it is used in.

- When removing the batteries from the product, it is better to use up the batteries

and make sure your product is disconnected from power. Uninstall the screw on
the bottom, then remove the cover.

- Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the

battery case to avoid any risk of injuries.

- Return the batteries to a professional recycling organization.
- The laser distance sensor complies with the IEC 60825-1:2014 standard for

Class 1 laser products and does not generate dangerous laser radiation.

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLD11GD is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the
EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com

For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs




Product Overview Product Overview

Accessories Robot

Pre-Installed Accessories Return-to-Base o

=R Sensor o Bumper :
(G O o)
o Laser Distance Sensor (LDS)
LDS Upper
Cover Edge Sensor
\ OO AT
;ml”‘:‘w“w,““‘!”‘“”' o . WIFl Indicator () Power/Clean Button
] i (Under the Cover) - Press and hold for 3 seconds
o Reset Button (Under the Cover) - Press to begin cleaning after the robot is powered on
. . . - Press and hold for 3 seconds to
Main Brush Dust Bin Dust Co!lectltl)lndBag Cover o restore to factory settings O Dock/Spot Clean Button
(pre-installed) - Press to send the robot back to the base
Air Outlet/ o - Press and hold for 3 seconds to start Spot Clean Mode
Speaker
Status Indicator
. - White: Cleaning or cleanup is completed
Other Accessories e o . .
- Blinking Orange: Error
Cliff Sensors - Breathing White: Robot is charging when the battery
power is not low
y @1‘@ Charging Contacts © 5 D@D 5 o Charging Contacts
Side Brush o Universal Wheel
[O o] | \\\ o Main Brush
) Cliff Sensors g Cliff Sensors
Water Tank Mop Pad Side Brush Power Cord
Main Wheel Main Wheel
Brush Guard Clips
o Dust Intake
o o



Y Product Overview

Auto-Empty Base

==

Back

Upper Cover

Status Indicator

White: The base is plugged in
Breathing White: Robot is charging
Solid Orange: Error

Signaling Area

Charging Contacts

Dust Intake

+———o Cord Storage Slot

———o Power Cord Socket

Open the upper cover

Bottom

o Dust Bag Slot

o Filter

o Mounting Screw

o Air Duct Cover

Product Overview

Dust Bin

Dust Collection Bag

° Bin Clip

o Bin Cover Release Clip
o Filter

o Dust Intake

————o Dust Bag Handle

Mopping Module

Water Tank
o Water Tank Release Clip
o Water Inlet

Mop Pad o Slot

o Attaching Area

Note: Due to the factory setting, a new dust collection bag has been installed inside already.




Il Preparation Before Use

1. Remove the protective strips

2. Install the side brush

Note: Install the side brush untilit clicks into place.

3. Connect to a power outlet and start charging

Place the base on level ground against the wall and connect it to a power
outlet. Place the robot onto the base to charge. The robot will turn on
automatically and begin charging. It is recommended to fully charge your
robot before first-time use.

>0.3m

s

Within the Good
Wi-Fi Range

l Put away the power cord
into the cord storage slot
Note:

- Keep the immediate area 1.5 min front of the base and 0.5 m to its both sides
clear of objects.

- Make sure that no objects might block the signaling area.

About the Auto-Empty Base

It is recommended that the robot set out from the base before cleaning. Do not
move the base while the robot is cleaning. This ensures that the robot returns to
base smoothly.

After the robot completes the cleaning task and automatically returns to the
base, the base will start auto-empty. More settings can be operated on the APP.

Connecting with Dreamehome App

This product works with the Dreamehome App which can be used to
control your device.

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search for "Dreamehome" in the app store to
download and install the app.

2. Add Device

Open the Dreamehome App, tap " @ " in the upper right corner, and scan the
QR code above again to add "DreameBot D9 Plus". Please follow the prompts
to finish the Wi-Fi connection.

o Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly: To be
connected

- Blinking quickly: Connecting

- On: Connected

Note:
= Only 2.4GHz Wi-Fi is supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ
from the directions in this manual. Please follow the instructions based on
the current app version.

3. Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the (/) and £ buttons until you hear a
voice prompt say, "Waiting for the network configuration." Once the Wi-Fi
indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been successfully reset.

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and
add the device again.



BEY How to Use

1. Turn On/Off

Press and hold the button (!) for 3 seconds to turn on the robot. Once the
power indicator turns solid white, the robot is on standby. To turn off the
robot, press and hold the button d)for 3 seconds when the robot is not
moving.

2. Start Cleaning

Press the button (! briefly to turn on the robot. Upon activation, the robot
will accurately map out a route, methodically clean along the edges and
walls, then finish by cleaning each room in an S-shaped pattern to ensure
a thorough job.

| )

3. Cleaning Mode

Dreame Bot D9 Plus has four cleaning modes: Quiet, Standard, Strong, and
Turbo. The default mode is Standard. You can specify the cleaning mode in
the Dreamehome App.

4. Pause/Sleep Mode
Pause: Press any button briefly to pause the robot during cleaning.

Sleep Mode: If the robot pauses for more than 10 minutes, it automatically
enters the sleep mode, and the power indicator and charging indicator will
go off. To wake up the robot, press any button.

Note:

- The robot will turn off automatically if left in Sleep Mode for more than 12 hours.

- If the robot is paused and placed onto the base, the current cleaning task will
end.

5. Spot Clean Mode

When the robot is paused or in Standby Mode, press and hold the button {} for
3 seconds to start Spot Clean Mode. In this mode, it will clean a square-shaped
area of 1.5x1.5 meters directly around the robot. When the spot cleaning is
done, the robot will automatically return to its original location and power off.

Note: Activating Spot Clean Mode will end the current cleaning task of the robot.

6. Additional App Functions

Follow the instructions on the app interface to use more functions. The version
of the app might have been updated; please follow the instructions based on
the current app version.

How to Use

3) Align the mopping module as indicated by the arrow, then slide it into

the back of the robot until it clicks into place. Press the button () or use the
Dreamehome App to start cleaning.

7. Use the Mopping Function

It is recommended that all floors are vacuumed at least three times before
the first mopping session to achieve a better cleaning effect.

1) Dampen the mop pad and wring out excess water. Insert the mop pad into
the slot of the water tank as shown in the figure, and paste the pad firmly.

Note:

- Itis not recommended to use the mopping function on carpets.

+ Use the app to adjust the water flow as required.

4) Press the two side clips inwards and slide the water tank backwards to
2) Open the water tank lid, fill the tank with water, then securely close the lid. separate it from the robot.

Note: When the robot is charging or not in use, remove the mopping module,
pour out all the remaining water in the tank, and clean the mop pad to prevent
Note: Do not use detergent or disinfectant. mildew or odors.

11




Routine Maintenance

Clean the Dust Bin * Clean after each use

1. Open the robot cover, then press the dust
bin clip to remove the dust bin.

2. Open the bin cover and empty the 3. Clean the dust intake.

bin as shown in the diagram.

Clean the Filter

1. Remove the filter and tap its basket gently.

W,
el

\\‘I'I' 1 12 1
10, 2
sf24hrs 3
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rrah 7% 5

)
Note: ‘

- Do not attempt to clean the filter with brushes or fingers.
- Rinse the dust bin with clean water only. Do not use any detergent.
- Use the dust bin and filter when they are completely dry.
- The filter is recommended to be cleaned every two weeks and replaced every three months.

12

SN

2. Do not wash the filter. Only the dust bin is washable. Thoroughly dry it before re-installing.

Routine Maintenance

Clean the Mopping Module

1. Press the two release clips on the side of the water tank, remove the
mopping module, and pull the mop pad off the mopping module.

3. Clean the mop pad with water only and leave to air dry before re-installing.

Note:

- Remove the pad from the mopping module before cleaning it, and make sure
dirty water does not flow back into the water outlet to avoid clogging.

- For optimal performance, it is recommended to replace the mop pad every 3-6
months.

2. Pour out the water in the tank. Clean with only water and leave out to air 4. If slow water flow occurs, or the volume is not well-distributed, clean the air
dry before re-installing. hole in the cover of the water tank.

Note: Do not expose the tank to the sun directly.

13



Y Routine Maintenance Routine Maintenance

Main Brush, Side Brush and Universal Wheel Charging Contacts and Robot Sensors Replace the Dust Collection Bag

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the Cleafn the.charging contactsf robot sensors and the signaling area of the base It is recommended to replace the bag every 4-6 weeks.
station with a soft, dry cloth:

brush out of the robot.
1. Discard the dust collection bag 3. Install a new dust collection bag

2. Pull out the brush covers as shown in the diagram. Use a proper tool to
remove the hair tangled in the brush.

3. Remove and clean the side brush.

4. Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
universal wheel. Do not use excessive force.

©) oD.Do

o Laser Distance
Sensor (LDS)

o Return-to-Base Sensor

o Bumper

‘ Note: When taking out the dust collection bag, close the dust bag handle to
Cliff sensors avoid dust leaking out.

2. Wipe the filter with a dry cloth 4. Close the upper cover of auto-empty base

—o Charging

o
[:] Contacts

o o
) l f o Signaling
el T Area
= O
o Charging
Contacts
O o
Note: Wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the base Note: Do not close the base forcelly, if the upper cover of base cannot be
station. Please use dry cloth for cleaning closed and the dust collection bag is not installed.
15
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Routine Maintenance

Clean the Air Duct

If the air duct is blocked, please clean it according to the following steps. 3. Reinstall the air duct cover as shown in the diagram.

1. Unscrew mounting screws on the air duct cover and remove the cover plate.

2. Check whether the air duct is blocked by foreign objects. If any, clean them. Robot Restarti ng

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold down
the button (/) for 10 seconds to forcefully turn it off. Then press and hold the
button () for 3 seconds to turn the robot on.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Please
ensure that it remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of
time, turn it off and put it away. To prevent damage from over-discharging,
the robot should be recharged at least once every three months.

FAQ

Problem Type

Solution

Robot does not turn on

The battery level is low. Recharge the robot on the base, then try it again.
The ambient temperature is too low (below 0° C) or too high (above 40° C). The operating temperature of the robot is 0° C to 40° C.

Robot cannot recharge

The base is not receiving power. Please confirm that both ends of the power cord are plugged in correctly.
Poor contact. Clean charging contacts of the base and robot.

Robot cannot return to the
base

There are too many obstructions around the base. Place the base in a more open area.
Please clean the signaling area of the base.

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot is too far from the base, it might not be
able to automatically return on its own, in which case you need to manually place the robot onto the base.

Robot is malfunctioning

Turn off the robot and then reactivate it.

Robot is making a strange
noise

A foreign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the robot and remove any
debris.

Robot no longer cleans
efficiently or leaves dust
behind

The dust bin is full. Please clean the dust bin and dust intake.
The filter is blocked. Please clean it.
A foreign object is caught in the main brush. Please clean it.

Robot does not perform
scheduled cleaning

The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has been recharged in time.

Robot doesn't resume
cleaning after charging

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb mode (DND), which will prevent it from resuming cleaning.
The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the base.

17



Il FAQ Specifications

] Robot Auto-Empty Base
Problem Type Solution
) ) ) o ) o ) Model RLD11GD Model RCDD1

There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset Wi-Fi and download the latest version of the Dreamehome App,

and then try reconnecting.
Robot cannot connect to Location permission is not open. Please ensure the location permission on the Dreamehome App is enabled. Battery 3200 mAh (Nominal Capacity) Rated Input 220-240 V~ 50-60 Hz
Wi-Fi Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi. Charging Time Approx. 6 hours

R Rated Output 19.8V —=1A
The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and password.
Rated Voltage 14.4V=—=

Check whether there is water inside the water tank. Rated Power 600 W
No water comes out of Clean the mop if it becomes dirty. Rated Power 46w
the mopping module, or . .
only a little bit comes out Make sure the mop pad is installed correctly according to the user manual.

Clean the blowhole on the top of the water tank. i -

P Operation Frequency 2400-2483.5 MHz Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20cm between the antenna and the body of the user.

Robot returns o the base Maximum Output Power | < 20 dBm
without performing auto- DND mode prevents the robot from performing auto-empty tasks. P
empty tasks

The auto-empty duration
can be unacceptably
long sometimes

When the robot has been performing auto-empty tasks for a period of time, or when the air duct does not function smoothly,
the auto-empty duration will be extended to prevent blockage.

The upper cover of base

. Check whether a dust collection bag is installed. If not, install one.
fails to be closed

WEEE Information

For more information, open the Dreamehome App, enter the device page, and then tap ":" > "Help" to learn more details. (Due to upgrades of the app, the actual All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed

operations may differ from the directions in this manual.) with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a

For additional services, please contact us via aftersales@dreame.tech designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

Website: https://global.dreametech.com Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
— installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

18 19



Y Sicherheitsinformationen

20

Nutzungseinschran
-kungen

- Dieses Produkt kann von Kindern im Alter ab acht Jahren, und von Personen mit

physischen, sensorischen und intellektuellen Einschrankungen oder begrenzter
Erfahrung oder Wissen benutzt werden, dies muss jedoch unter Aufsicht von Eltern
oder einer Aufsichtsperson erfolgen, um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten und
Gefahren auszuschlieBen. Eine Wartung und Reinigung darf durch Kinder nur unter
Aufsicht erfolgen.

- Kinder dirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie daflr, dass Kinder und

Haustiere wahrend des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand zum Gerat
halten.

- Dieses Produkt ist nur fr die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung

geeignet. Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberfldchen als dem Boden
oder in einer kommerziellen oder industriellen Umgebung.

- Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich Gber dem Bodenniveau

befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS Abdeckung, die

Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff fliir den Roboter.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen Uber 40

° Coder unter 0°C liegen, und auch nicht auf Béden mit Flissigkeiten oder klebrigen
Substanzen.

- Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu verhindern,

dass diese wahrend der Reinigung mitgezogen werden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu verhindern,

dass der Roboter sie anstoBt und beschadigt.

- Halten Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern.

Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschran
-kungen

Akkus und Ladung

- Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugéffnung des Roboters

fern.

- Kinder, Haustiere oder Gegenstande dirfen weder auf dem stillstehenden noch dem

sich bewegenden Roboter positioniert werden.

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender

Substanzen.

- Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein.
- Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Auto-Entleerungsbasis vom

Strom getrennt ist, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfihren.

- Verwenden Sie kein nasses Tuch zum Abwischen und keine Fliissigkeit zum Abspulen

des Roboters und der Basis. Abwaschbare Teile missen vor dem Einbau und Gebrauch
vollstandig getrocknet werden.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der

Benutzer ist fir jeglichen Verlust oder Schaden verantwortlich, der aufgrund inkorrekter
Verwendung dieses Produkts entsteht.

- Verwenden Sie keine Akkus oder Auto-Entleerungsbasis von Drittanbietern. Bitte

ausschlieBlich mit Versorgungseinheit RCDD1 verwenden.

- Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Auto-Entleerungsbasis selbst zu zerlegen,

zu reparieren oder zu modifizieren.

- Stellen Sie die Auto-Entleerungsbasis nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.
- Verwenden Sie kein nasses Tuch oder keine nassen Hande, um die Ladekontakte der

Basis zu wischen oder zu reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaRB. Unbenutzte Akkus sollten in einer geeigneten

Recycling-Einrichtung entsorgt werden.
21



Y Sicherheitsinformationen Produktiibersicht

Akkus und Ladung - Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und wenden Zubehér
Sie sich an den Kundendienst.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und moéglichst
in der Originalverpackung beférdert wird.

- Wenn der Roboter flr eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn voll
auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kihlen und trockenen Ort. Laden
Sie den Roboter mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu

Vorinstallierte Zubehorteile

vermeiden.
- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder dem Hauptbiirste Staubbehalter Staubfangbeutel
Kundendienst ausgewechselt werden kénnen. (vorinstalliert)

- Der Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgeféahrdende Stoffe. Bevor Sie den
Saugroboter entsorgen, entfernen Sie bitte zuerst den Akku. Entsorgen oder . .
recyceln Sie ihn gemadB den lokalen Gesetzen und Vorschriften des Landes oder der Sonstiges Zubehor
Region.

- Es wird empfohlen, dass die Batterien nach dem Aufbrauchen aus dem Gerat
entfernen. Davor mussen Sie es sicherstellen, dass das Gerat vom Strom getrennt
ist. Entfernen Sie die Schraube an der Unterseite und anschlieBend den Deckel.

- Ziehen Sie den Batteriestecker ab und entfernen Sie die Batterien. Beschadigen Sie
das Batteriegehduse nicht, um Verletzungen zu vermeiden.

- Geben Sie die Batterien an eine professionelle Recyclingorganisation zurick.

N =

Wassertank Wischer Seitenbiirste Stromkabel

Lasersicherheitsin- - Der Laserdistanzsensor entspricht der Norm IEC 60825-1:2014 fiir Laserprodukte der
formationen Klasse 1 und erzeugt keine gefahrliche Laserstrahlung.

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLD11GD mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstandige
Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com

Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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I Produktiibersicht

Roboter

Ladestationsensor o

°

StoBféanger

o Laserdistanzsensor

o Kantensensor

LDS Obere @ \?
Abdeckung

Abdeckung o

Luftauslass/ o
Lautsprecher

Absturz-Sensor

Ladekontakte ©
Absturz-Sensor °©

Sturzsensor o

Hauptrader o

24

WLAN-Anzeiger
(Unter der Abdeckung)

Reset-Taste

(Unter der Abdeckung)

- Driicken und halten Sie 3 Sekunden
lang, um die Werkseinstellungen
wiederherzustellen

°

Ladekontakte
Universal-Rad
Hauptbirste

° Absturz-Sensor

o Hauptrader

Freigabe
Hauptburstenabdeckung

Staubaufnahme

éd o

(h Ein-/Aus- und Reinigungstaste
- Drlicken und 3 Sekunden lang gedruckt halten

- Drucken, um die Reinigung nach dem Einschalten des Roboters zu

starten

O Zum Aufladen/Zielreinigungsmodus
- Dricken, um den Roboter zur Auto-Entleerungsbasis
- Kurz drlicken, um den Zielreinigungsmodus zu starten

Statusanzeige

- WeiB: Reinigung im Prozess oder Reinigung ist abgeschlossen

- Blinkt Orange: Fehler

- Das Licht leuchtet weiB: Roboter ist beim Aufladen, wenn die
Batterieleistung nicht niedrig ist

Produktiibersicht

Auto-Entleerungsbasis

Obere Abdeckung

+———o Statusanzeige

- WeiBes Dauerlicht: Die Auto-
Entleerungsbasis wird angeschlossen
WeiBes Atemlicht: Der Apparat ist
ladend

Leuchtet orange: Fehler

FO@ ——o Signalbereich

Ladekontakte
$ o)

o

g

Staubaufnahme

Riickseite

| — o Kabelaufbewahrungsschlitz

——————o Netzkabelbuchse

Offnen Sie die obere Abdeckung

A /” 7 o Stecker des Staubsammelbeutels
Z,

© o)

Filter
Unterseite
o) o Befestigungsschraube
o Abdeckung des Luftkanals
O @)

(@) Q
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Produktiibersicht
Staubbehalter

Fregabe Staubbehalter

Auslosetaste des Behalters

Filter

o Staubaufnahme

Staubsammelbeutel

[Co}——— Griff fur Staubbeutel

Hinweis: Aufgrund der Werkseinstellung ist bereits ein neuer Staubsammelbeutelim
Inneren installiert.

Wischmodul

Wassertank

Wischer

Freigabe
Wassertankabdeckung

Wasserzufluss

Schlitz

Befestigungsbereich

Vorbereitung vor der Verwendung

1. Die Schutzstreifen entfernen

2. Seitenblirste installieren

Hinweis: Bringen Sie die Seitenburste an, so dass sie in der korrekten Position einrastet.

3. SchlieBen Sie das Gerat an eine Steckdose an

Platzieren Sie die Basis auf ebenem Boden an die Wand und schlieBen Sie sie
an eine Steckdose an. Platzieren Sie den Roboter zum Aufladen auf die Auto-

Entleerungsbasis. Der Roboter schaltet sich automatisch ein und beginnt zu laden.

Es wird empfohlen, das Gerét vor der ersten Verwendung vollstandig aufzuladen.

=

Innerhalb der
besten WLAN-
Reichweite

Legen Sie das Netzkabel in den
Kabelaufbewahrungsschacht

Hinweis:

- Halten Sie den unmittelbaren Bereich 1,5 m vor der Basis und 0,5 m zu ihren beiden
Seiten von Gegenstanden frei.

- Stellen Sie sicher, dass keine Gegenstande den Signalisierungsbereich blockieren.

Beschreibung der Auto-Entleerungsbasis

Um der Apparat nach dem Aufraumen gut auf die Basis zuriickzukehren,

ist es empfehlt, dass er von der Basis startet. Bewegen Sie wahrend des
Aufraumens nicht die Basis.

Nachdem die Auto-Entleerungsbasis installiert und an eine Stromversorgung
angeschlossen wurde, kehrt der Roboter automatisch zum Aufladen in die
Basis zuriick. Die Basis leert den Staubbehalter bei Bedarf.

27



Verbinden mit Dreamehome App

Dieses Produkt funktioniert mit der Dreamehome App, mit der Sie lhr Gerat
steuern kdnnen.

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter oder suchen Sie im App Store nach
"Dreamehome" um die App nach lhren Bedirfnissen herunterzuladen und zu
installieren.

2. Fligen Sie das Gerat hinzu

Offnen Sie das Dreamehome, tippen Sie oben rechts auf " @ " und scannen
Sie den obigen QR-Code erneut, um "DreameBot D9 Plus" hinzuzufligen. Bitte
folgen Sie den Anweisungen, um die WLANVerbindung abzuschlieBen.

o WLAN-Anzeiger

- Langsam blinkend: Wartet auf Verbindung

- Schnell blinkend: Verbindung wird
hergestellt

- Ein: Verbunden

o QR-Code

Hinweis:
+ Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz unterstitzt.
- Die App-Software wird aktualisiert, die tatsachliche Bedienung kann sich

von den Angaben in diesem Handbuch abweichen. Bitte befolgen Sie die
Anweisungen basierend auf der aktuellen App-Version.

3. WLAN zuriicksetzen

Gleichzeitig driicken und halten Sie die () und 7 Taste bis Sie eine
Sprachmeldung héren ,Warten auf Netzwerkkonfiguration “. Sobald die
WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN erfolgreich zurlickgesetzt.

Hinweis: Wenn lhr Telefon keine erfolgreiche Verbindung mit dem Roboter
herstellen kann, setzen Sie das WLAN zurlick und fligen Sie das Gerat erneut
hinzu.

Gebrauchsanleitung

1. Einschalten/Ausschalten

Driicken und halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang um den Roboter
anzuschalten. Sobald die Betriebsanzeige standig weiB leuchtet, befindet sich
der Roboter im Standby-Modus. Um den Roboter auszuschalten, driicken und
halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt, wahrend der Roboter stillsteht.

2. Mit der Reinigung beginnen

Dricken Sie die Taste () kurz, um den Roboter einzuschalten. Nach dem
Einschalten legt der Roboter eine genaue Route fest, reinigt methodisch
entlang der Kanten und wande und reinigt abschlieBend jeden Raum in
einem S-férmigen Muster, um eine griindliche Arbeit zu gewdahrleisten.

( x :E< :
i )

i
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3. Reinigungsmodus

In der Dreamehome App sind vier Reinigungsmodi verfigbar: Leise,
Standard, Stark und Turbo. Voreingestellt ist der Standardmodus.

4. Pausiert/Energiesparmodus

Pausiert: Drlicken Sie eine beliebige Taste, um den Roboter wahrend der
Reinigung zu pausieren.

Energiesparmodus: Der Roboter geht nach 10 Minuten Inaktivitat automatisch
in den Energiesparmodus. Dabei werden die Betriebs- und Ladeanzeige
ausgeschaltet. Um den Roboter aufzuwecken, driicken Sie eine beliebige Taste.

Hinweis:
- Wenn das Gerat langer als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich
automatisch aus.

+ Wenn der Roboter sich im Pause-Modus befindet, wird die aktuelle
Reinigungsaufgabe beendet, wenn Sie ihn auf die Auto-Entleerungsbasis setzen.

5. Zielreinigungsmodus

Wenn sich der Roboter im Standby-Modus oder im Pause-Modus befindet,
halten Sie die Taste {} 3 Sekunden lang gedriickt, um den Zielreinigungs-
Modus zu starten. In diesem Modus wird eine quadratische Flache von 1,5 x
1,5 Metern direkt um den Roboter herum gereinigt. Wenn die Zielreinigung
beendet ist, kehrt der Roboter automatisch an seinen urspriinglichen Standort
zurlick und schaltet sich ab.

Hinweis: Die Aktivierung der Zielreinigungsmodus beendet die aktuelle
Reinigungsaufgabe des Roboters.

6. Weitere APP-Funktionen

Die App kann zur Einrichtung erweiterter Funktionen verwendet werden,
wie beispielsweise zur Reinigung ausgewahlter Rdume, Zonenreinigung,
Sperrgebiete/virtuelle Wand usw.

Hinweis:

- Folgen Sie den Anweisungen auf der APP-Schnittstelle, um weitere Funktionen
zu nutzen.

- Die App-Version kénnte aktualisiert worden sein. Bitte folgen Sie den
Anweisungen entsprechend der aktuellen App-Version.
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Gebrauchsanleitung

3) Richten Sie das Wischmodul wie durch den Pfeil angezeigt aus, und
schieben Sie es dann in die Rlickseite des Roboters, bis es einrastet. Driicken
Sie die Taste () oder verwenden Sie die Dreamehome app, um mit der
Reinigung zu beginnen.

7. Verwenden der Wischfunktion

Zur Erzielung eines besseren Reinigungseffekts, wird empfohlen, alle
Boden mindestens dreimal vor der ersten Mopp-Reinigung zu saugen.

1) Befeuchten Sie den Wischer und wringen Sie Uberschlssiges Wasser aus.
Stecken Sie den Wischer wie in der Abbildung gezeigt in den Schlitz des
Wassertanks und kleben Sie den Wischer fest.

Hinweis:
- Die Verwendung der Wischfunktion auf Teppichen wird nicht empfohlen.
- Verwenden Sie die App, um den Wasserfluss wie bendtigt einzustellen.

4) Driicken Sie die beide Clips auf der Seite nach innen, und schieben Sie
den Wassertank zurtick, um ihn vom Roboter abzutrennen.

2) Offnen Sie den Wassertankdeckel, fiillen Sie den Tank mit Wasser und
verschlieBen Sie den Deckel sicher.

Hinweis: Wenn der Roboter geladen oder nicht verwendet wird, entfernen
Sie das Wischmodul, gieBen Sie das gesamte restliche Wasser aus dem Tank
aus und reinigen Sie das Wisch-Pad, um Schimmelbildung oder verweilende
Gerliche zu vermeiden.

Hinweis: Verwenden Sie keine Reinigung- oder Desinfektionsmittel.

RegelmdaBige Wartung

Staubbehalter *Nachjedem Gebrauch reinigen

1. Offnen Sie den Deckel des Roboters und 2. Offnen Sie den Deckel des
driicken Sie dann den Staubbehalter-Clip ein, Staubbehalters wie in der Abbildung
um das Staubfach zu entfernen. dargestellt.

3. Reinigen der Staubaufnahme

Filter

1. Entfernen Sie den Filter und entleeren Sie vorsichtig. 2. Waschen Sie Filter nicht. Nur der Staubbehalter ist waschbar. Vor der Neuinstallation grindlich

trocknen. * Sy k2
y Y 10 2
afl24hrs )3

e,
)
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Hinweis:

- Den Filter nicht mit einer BUrste oder Finger reinigen.
- Spulen Sie den Staubbehalter nur mit sauberem Wasser aus. Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.
- Verwenden Sie den Staubbehalter nur, wenn sie vollstandig trocken sind.

- Es wird empfohlen, den Filter alle zwei Wochen zu reinigen und alle drei Monate auszutauschen.
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RegelmafBige Wartung

Wischmodul

1. Drucken Sie die Freigabetaste des Wischmoduls nach innen und ziehen
Sie das Modul heraus. Ziehen Sie den Wischlappen vom Wischmodul ab.

3. Die Wischlappen ausschlieBlich mit Wasser reinigen und vor Reinstallieren
an der Luft trocknen lassen.

Hinweis:

- Nehmen Sie den Wischlappen vor der Reinigung aus dem Wischmodul heraus
und stellen Sie sicher, dass das Schmutzwasser nicht in den Wasserauslass
zurlckflieBt, um eine Verstopfung zu vermeiden.

« FUr optimale Performanz wird empfohlen, das Wischer-Pad jede 3 bis 6 Monaten
auszutauschen.

2. Entleeren Sie das Restwasser aus dem Wassertank und lassen Sie ihn an 4. Falls eine langsamer Wasserdurchfluss auftritt bzw.das Wasservolumen nicht
der Luft trocknen. gut verteilt ist, reinigen Sie das Luftloch in der Abdeckung des Wassertanks.

Hinweis: Setzen Sie den Tank keiner direkten Sonneneinstrahlung aus.

32

RegelmdaBige Wartung

Hauptbiirste, Seitenbiirste und Universalrad

1. Drlicken Sie den Birstenschutzclip nach innen, um den Birstenschutz zu
entfernen und die Birste aus dem Roboter zu heben.

2. Ziehen Sie die Birstenabdeckungen wie in der Abbildung gezeigt heraus.
Verwenden Sie ein geeignetes Werkzeug, um die in der Blrste verhedderten
Haare zu entfernen.

3. Entfernen und reinigen Sie die Seitenblirste.

4. Verwenden Sie ein Werkzeug, z. B. einen kleinen Schraubendreher, um
die Achse und den Reifen des Universalrads zu trennen. Wenden Sie keine
UbermdBige Kraft an.

Ladekontakte und Robotersensoren
Reinigen Sie die Ladekontakte, Robotersensoren und den Signalbereich der
Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch:

o Laserdistanzsensor

o Ladestationsensor

o StoBfanger

—o Ladekontakte

o Signalbereich

o Ladekontakte

Hinweis: Feuchtiges Tuch kann empfindliche Elemente innerhalb des
Roboters und der Basisstation beschadigen. Bitte verwenden Sie ein
trockenes Tuch zur Reinigung.
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RegelmafBige Wartung

Wechseln Sie den Staubsammelbeutel

Wenn sich der Staubbeutel flllt, empfehlt es sich, nach dem einen neuen Staubbeutel alle 4-6 Wochen zu wechseln.

1. Werfen Sie den Staubbeutel weg 3. Installieren Sie einen neuen Staubbeutel

Hinweis: wenn Sie den Staubbeutel ausnehmen, machen Sie zuerst ihn zu, um

Staub nicht auszustromen. 4. SchlieBen Sie die obere Abdeckung der Auto-Entleerungsbasis

2. Raumen Sie den Filter auf

Hinweis: SchlieBen Sie die Auto-Entleerungsbasis nicht gewaltsam, wenn
sich die obere Abdeckung der Auto-Entleerungsbasis nicht schlieBen lasst und
der Staubsammelbeutel nicht installiert ist.

RegelmdaBige Wartung

Reinigen des Luftkanals

Wenn der Luftkanal verstopft ist, rdumen Sie ihn nach folgenden Schritte auf.

1. Schrauben Sie die Schraube des Deckels vom Luftkanal ab und nehmen Sie

den Deckel ab.

2. Prifen Sie, ob es Blockade gibt. Wenn ja, rdumen Sie auf.

3. Installieren Sie nach dem Bild den Deckel zurtick.

Neustart des Roboter

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht mehr ausschalten
lasst, halten Sie die Taste () 10 Sekunden lang gedrickt, um eine
Zwangsabschaltung durchzufihren. Driicken und halten Sie dann die Taste
() 3 Sekunden lang, um den Roboter wieder einzuschalten.

Akku

Der Roboter enthdlt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku. Bitte stellen
Sie sicher, dass dieser bei taglicher Nutzung gut geladen ist, um die
optimale Akkuleistung beizubehalten.wenn der Roboter ldngere Zeit nicht
benutzt wird, schalten Sie ihn aus und stellen Sie ihn weg. Um Schaden
durch Tiefentladung zu vermeiden, sollte der Roboter mindestens einmal je
drei Monate aufgeladen werden.
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FAQ

Problemtyp

Lésung

Problemtyp

Lésung

Roboter lasst sich nicht
einschalten

Wenn die Batterie ist knapp leer, laden Sie zuerst den Roboter auf der Basis. Probieren Sie danach noch einmal.

Die Umgebungstemperatur ist zu niedrig (unter 0 ° C) oder zu hoch (Uber 40 ° C). Die Betriebstemperatur des Roboters liegt
zwischen 0°Cund 40°C.

Roboter ladt sich nicht auf

Die Auto-Entleerungsbasis ist nicht angeschlossen. Priifen Sie bitte, ob die beiden Enden der Kabel gut eingesteckt worden
sind.

Schlechter Kontakt. R&umen Sie bitte die Aufladung zwischen der Basis und dem Roboter.

Der Apparat kann nicht auf die
Basis zurlickkehren.

Es gibt zu viel Hindernisse um der Basis. Setzen Sie die Basis ins Offene.
Bitte reinigen Sie den Signalisierungsbereich der Auto-Entleerungsbasis.

Das Bewegen des Roboters kann dazu flihren, dass er sich neu positioniert oder seine Umgebung neu abbildet. wenn
der Roboter zu weit von der Auto- Entleerungsba5|s entfernt ist, kann er méglicherweise nicht automatisch von selbst
zurtickkehren; in diesem Fall mussen Sie den Roboter manuell ‘auf die Basis setzen.

Roboter kann nicht mit dem
WLAN verbinden

Es besteht ein Problem mit der WLAN-Verbindung. Setzen Sie das WLAN zurlck, laden Sie die neueste Version der
Dreamehome App herunter und verbinden Sie sich dann erneut.

Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Berechtigung fir Standortermittlung bei der
Dreamehome App aktiviert ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass der Roboter sich in einem Bereich mit gutem WLAN-Empfang
befindet.

WLAN mit 5 GHz wird nicht unterstiitzt. Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Roboter mit einem 2,4 GHz WLAN verbunden ist.

Der Benutzername oder das Kennwort des WLAN ist falsch. Bitte stellen Sie die korrekte Eingabe des Benutzernamens und
Kennworts sicher.

Roboter arbeitet nicht
einwandfrei

Schalten Sie den Roboter aus und dann wieder an.

Roboter gibt ein merkwirdiges
Gerausch ab

Ein Fremdkorper kdnnte sich in der Hauptbirste, Seitenburste oder einem der Rader verfangen haben. Schalten Sie den
Roboter aus und entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz.

Der Roboter reinigt nicht mehr
wirksam, oder er hinterldsst
Staub

Der Staubbehalter ist voll. Bitte reinigen Sie den Staubbehalter und die Staubaufnahme.
Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkérper hat sich in der Hauptbirste verfangen. Bitte reinigen Sie diese.

Der Roboter fihrt die geplante
Reinigung nicht aus

Der Akkustand ist niedrig. Die geplanten Reinigungsvorgdnge werden erst nach Aufladen des Gerats durchgefihrt.

Der Roboter nimmt die
Reinigung nach dem Aufladen
nicht wieder auf

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter sich nicht im Nicht-Stéren-Modus befindet, denn dieser verhindert eine
Fortsetzung der Remlgung

Der Roboter nimmt die Reinigung nicht wieder auf, wenn er manuell aufgeladen oder auf die Auto-Entleerungsbasis
gestellt wird.

Aus dem Wisch-Modul kommt
kein oder nur sehr wenig Wasser
heraus

Vergewissern Sie sich, dass der Wassertank mit Wasser gefiillt ist, und reinigen Sie das Wischer-Pad, falls erforderlich.
Reinigen Sie den Mopp, wenn er schmutzig wird.

Vergewissern Sie sich, dass der Wischlappen entsprechend Gebrauchsanleitung korrekt angebracht ist.

Das Luftloch auf dem Wassertank reinigen.

Roboter kehrt zur Auto-
Entleerungsbasis zurtck,
ohne Staubsammelaufgaben
durchzufihren.

Der Modus "Nicht stéren" verhindert, dass der Roboter automatisch Staubsammelaufgaben durchfiihrt.

Die Staubsammeldauer kann
manchmal inakzeptabel lang
sein.

Wenn der Roboter Uiber einen langeren Zeitraum Staubsammelaufgaben durchgefiihrt hat oder wenn der Luftkanal nicht
reibungslos funktioniert, wird die Staubsammeldauer verldngert, um eine Verstopfung zu verhindern.

Die obere Abdeckung der Basis
lasst sich nicht schlieBen

Prifen Sie, ob der Staubbeutel installiert wird. Wenn nein, installieren Sie einen.

Fiir weitere Informationen 6ffnen Sie die Dreamehome App, rufen die Gerateseite auf und tippen dann auf , +

“>  Hilfe “, um mehr Details zu erfahren. (Die

App-Software wird aktualisiert, die tatsachliche Bedienung kann sich von den Angaben in diesem Handbuch abweichen.)

FUr weitere Dienstleistungen kontaktieren Sie uns bitte Gber aftersales@dreame.tech

Webseite: https://global.dreametech.com
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_ DE| Spezifikationen Entsorgung von Elektro- und Elektronikgeréten DE

Roboter Auto-Entleerungsbasis Die durchgestrichene Milltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall getrennten Erfassung
zuzufihren. Die Entsorgung Uber die Restmiilltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte Batterien oder Akkus, die nicht fest
verbaut sind, missen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterie entsorgt werden.

Modell RLD11GD Modell RCDD1

Batterie 3200 mAh (Nennkapazitat der Batterie) Nenneingang 220-240 V~ 50-60 Hz Méglichkeiten der Riickgabe von Altgeréten
Besitzer von Altgerdten kénnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrager eingerichteten und zur Verfigung stehenden Maglichkeiten
der Riickgabe oder Sammlung von Altgeraten abgeben, damit eine ordnungsgemaBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist. Unter dem folgenden Link

Ladedauer Ca. 6 Stunden besteht die Maglichkeit, sich ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen anzuzeigen zu lassen:

Nennausgang 19,8V =1A

https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/sammel-und-ruecknahmestellen

N 14,4V ==

ennspannung ' ) Datenschutz
_ Bemessungsleistung oo w Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie flr das Ldschen personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden
Bemessungsleistung 46 W Altgeraten selbst verantwortlich sind.
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Koérper des Benutzers
Maximale Ausgangsleistung < 20dBm einhalten.

Informations DEEE

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und dirfen
E nicht mit unsortiertem Haushaltsmull vermischt werden. Schiitzen Sie stattdessen Ihre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie Ihre zu entsorgenden
Gerdate an eine dafiir vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott
L und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und
Menschen zu vermeiden.Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behdérden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen
Geschdsbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.
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Informations sur la sécurité
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Restrictions
d’utilisation

- Ce produit peut étre utilisé par des enfants d’au moins 8 ans (inclus) et des

- Ne placez pas le robot a ['envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le couvercle du

Restrictions
personnes atteintes de déficiences physiques, sensorielles ou intellectuelles, ou d’utilisation
possédant des connaissances ou une expérience limitées, a condition qu'ils soient

sous la surveillance d'un adulte ou d'un tuteur légal afin d’assurer une utilisation

s(re et d'éviter tout risque d'accident. Les enfants ne doivent pas effectuer le

nettoyage et 'entretien sans surveillance.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez-

vous que les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus a une distance
de sécurité du robot aspirateur.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un environnement

domestique. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou
dans un environnement commercial ou industriel.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans

barriere de protection.
Batteries et

robot ou le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot. charge

- N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante

est supérieure a 40° C ou inférieure a 0 ° C, ni sur un sol avec des liquides ou des
substances collantes.

- Retirez tous les cables au sol avant d’utiliser le robot pour éviter qu'il ne les

entraine dedans pendant le nettoyage.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d’éviter que le robot ne

les percute ou ne les endommage.

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de

l'orifice d'aspiration du robot.

Informations sur la sécurité

- Conservez l'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.

- Ne mettez pas d’enfants, d’animaux ou d’objets sur le robot, qu’il soit a l'arrét ou en
mouvement.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brdlants.
- N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants.

- Assurez-vous que le robot est éteint et que la base auto-videuse est débranchée avant
d'effectuer le nettoyage ou l'entretien.

- N'utilisez pas de chiffon humide pour essuyer ou de liquide pour rincer le robot et la base.
Les pieces lavables doivent étre completement séchées avant d'étre installées et utilisées.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d'emploi. Les
utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages résultant d'une mauvaise
utilisation de ce produit.

- N'utilisez pas de batterie, de chargeur ou de base auto-videuse tiers. N'utiliser que l'unité
d'approvisionnement RCDD1.

- N'essayez pas de déemonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou la base auto-
videuse.

- Ne placez pas la base auto-videuse d'une source de chaleur.

- N'utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains mouillées, pour essuyer ou nettoyer les
contacts de la base auto-videuse.

- Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles doivent étre
jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Si le cordon d’alimentation est endommagé ou rompu, cessez immédiatement de ['utiliser
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Informations sur la sécurité Présentation du produit

Batteries et et contactez le service aprés-vente. Accessoires

charge - Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez

i A ir réin 2
et rangez-le dans son emballage d’origine. ccessoires préinstallés

oy
- Sivous ne prévoyez pas d'utiliser le robot pendant une période prolongée, chargez-le @
completement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec. Rechargez le
robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déechargement excessif de la batterie. .
- Le bloc-batterie lithium-ion contient des substances dangereuses pour l'environnement. Bac a poussiere SaC%POUST{‘?fe
Avant de mettre |'aspirateur robot au rebut, veuillez d'abord retirer le bloc-batterie, puis le (pré-installe)

mettre au rebut, ou le recycler, conformément aux lois et réglementations locales du pays
ou de la région ou il est utilisé.

- Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des techniciens I S

qualifiés ou par le service aprés-vente.

Brosse principale

- Lorsque vous retirez les piles du produit, il est préférable de les épuiser et de vous assurer Autres accessoires

que votre produit est débranché. Désinstallez la vis sur le fond, puis retirez le couvercle.

- Débranchez le connecteur des piles, puis retirez les piles. N'endommagez pas le boitier des
piles pour éviter tout risque de blessure.

- Remettez les piles a un organisme professionnel de recyclage.

N

Réservoir d'eau Serpilliere Brosse latérale Cable d'alimentation

Informations sur la - Le capteur de distance laser est conforme a la norme CElI 60825-1:2014 relative aux
sécurité liée produits laser de classe 1 et ne génere pas de rayonnement laser dangereux.
a l'utilisation du laser

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLL11GC est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE.
L'intégralité de la déclaration de conformité pour I'UE est disponible a ['adresse suivante: https://global.dreametech.com
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Présentation du produit Présentation du produit

Robot Base auto-videuse Ouvrez le couvercle supérieur

Capteur de retour o
au socle o Pare-chocs

Couvercle \?
supérieur LDS
Couvercle o \

Sortie d'air/ ©
haut-parleur

o Capteur de distance laser

o Capteur de bord

Indicateur de Wi-Fi
(Sous le couvercle)

o Bouton de réinitialisation

(Sous le couvercle)

- Appuyez et maintenez pendant
3 secondes pour restaurer le
réglage d'origine

éd o

(h Bouton d'alimentation/nettoyage
- Maintenir le bouton enfoncé pendant 3 secondes
- Nettoyer : appuyer pour commencer le nettoyage une
fois que le robot est mis sous tension

) Bouton de station/Nettoyage Concentré
- Appuyer pour renvoyer le robot a la station de charge
- Appuyez brievement pour lancer le mode Spot Clean
(nettoyage concentre)

Indicateur d’état

Couvercle supérieur

Indicateur de statut

Blanc : La base est brancheée
Respiration blanche : Le robot se
charge

Orange fixe : Erreur

Zone de signalisation

Contacts de charge

Prise de poussiere

o Fente pour sac a poussiere

Filtre

- Blanc : nettoyage en cours ou terminé Enb
Capteur de chute - Clignotant orange : erreur fbas
7 - Respiration blanche : Le robot est en charge lorsque la
batterie n'est pas faible
o Contacts de charge
Contacts de charge ' 9 o Vis de montage
Brosse latérale © Roue universelle
Brosse principale
Capteur de chute © ° Capteur de chute i o Couverture des conduits d'air
Roues principales o© o Roues principales —— Fente de stockage du cordon
Attaches de sécurité de O
la brosse
j—«0
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Prise de poussiere

Prise pour cordon d'alimentation
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Présentation du produit

Bac a poussiere Module de nettoyage

Attache du bac a poussiére
Réservoir d'eau
Bouton d'ouverture du
couvercle du bac a poussiere
Filtre

Prise de poussiere

Serpilliere

Sac de poussiéere

[ }——— Poignée de sac a poussiére

Remarque : En raison du réglage en usine, un nouveau sac de collecte de poussiere a
deéja été installé a l'intérieur.
46

Clip de déverrouillage
du réservoir d'eau

Arrivée d'eau

Fente

Zone de raccordement

Préparation avant utilisation

1. Retirez les bandes de protection

2. Installer la brosse latérale

Remarque : La brosse latérale est installée lorsque vous entendez un clic.

3. Brancher sur une prise de courant

Placez la base sur un sol plat contre le mur et branchez l'alimentation.
Placez le robot sur la base pour le recharger. Le robot va s'allumer alors
automatiquement et se rechargera. Il est recommandé de le charger
pleinement avant la premiere utilisation.

>0,3m

=
0

Dans la bonne
couverture de Wi-Fi

>15m Rangez le cordon d'alimentation dans la
fente de rangement du cordon

Remarque :

+ Assurez-vous qu'ily a une distance de 0,5 metre ou plus de chaque cote de la base,
et une distance de plus de 1,5 métre devant celle-ci.

+ Assurez-vous qu'aucun objet ne puisse bloquer la zone de signalisation.

Infos sur la base auto-videuse

Il est recommandé que le robot parte du base avant le nettoyage. Cela

permet de s'assurer que le robot y retourne en douceur. Ne déplacez pas la

base pendant que le robot est en train de nettoyer.

Une fois que le robot a terminé la tiche de nettoyage et revient
automatiquement a la base, cette derniére commencera a se vider
automatiquement. Vous pouvez effectuer d'autres réglages sur ['APP. 47



Connexion avec Dreamehome App

Ce produit fonctionne avec l'application Dreamehome, afin de controler
votre appareil.

1. Téléchargez l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot, ou recherchez "Dreamehome" dans la
boutique d'applications pour télécharger et installer 'application en fonction
de vos besoins.
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2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur " @ " en haut a droite, et
scannez a nouveau le code QR ci-dessus pour ajouter "DreameBot D9 Plus".
Veuillez suivre les instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

° Indicateur de Wi-Fi

- Clignote lentement : En recherche de
connexion

- Clignote rapidement : connexion en cours

- Allumé : connecté

o Code QR

Remarque :
- Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.
- Le logiciel de l'application est en cours de mise a jour, les opérations

réelles peuvent étre différentes des instrutions dans ce manuel. Veuillez
suivre les instructions en fonction de la version actuelle de l'application.

3. Réinitialiser le Wi-Fi

Maintenez simultanément les touches () et 1 enfoncées jusqu'a ce
que vous entendiez le message « En attente de la configuration réseau
». Lorsque le voyant du Wi-Fi clignote lentement, alors le Wi-Fi a été
réinitialiséavec succes.

Remarque : lorsque votre téléphone ne parvient pas a se connecter au
robot, réinitialisez le Wi-Fi et ajoutez a nouveau l'appareil.

Mode d'utilisation

1. Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot. Lorsque le voyant d'alimentation devient blanc, le robot est
en mode veille. Pour éteindre le robot, appuyez sur le bouton () pendant 3
secondes lorsque le robot est a l'arrét.

2. Commencer le nettoyage

Appuyez brievement sur le bouton () pour mettre le robot en marche. Une
fois activé, le robot tracera un itinéraire précis, nettoiera méthodiquement
les bords et les murs, puis terminera en nettoyant chaque piéce en forme

de S pour assurer un travail minutieux.

==
| )
( e
il )
O

3. Mode nettoyage

Quatre modes de nettoyage sont disponibles sur 'application
Dreamehome: silencieux, standard, fort et turbo. Le mode Standard est
défini par défaut.

4. Pause/Mode Veille
Pause : Appuyez sur n'importe quel bouton pour suspendre le nettoyage
du robot.

Mode veille : Le robot passera automatiguement en mode Veille aprés
10 minutes d’'inactivité, puis les voyants d'alimentation et de charge
s'éteindront. Pour réveiller le robot,, appuyez sur n'importe quel bouton.

Remarque :
- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant plus de 12 heures.

- Lorsque le robot est en pause, vous mettrez fin au nettoyage en cours sivous le
replacez sur la base.

5. Mode Nettoyage ponctuel

Lorsque le robot est en pause ou en mode veille, appuyez sur le bouton
{¥ pendant 3 secondes pour activer le mode Nettoyage ponctuel. Dans ce
mode, il nettoiera une surface carrée(1,5 x 1,5 m) autour de lui. Une fois

le nettoyage ponctuel terminé, le robot retourna automatiquement a sa
position initiale et s'éteindra.

Remarque : L'activation du mode Nettoyage ponctuel mettra fin au nettoyage
en cours du robot.

6. Plus de fonctionnalités concernant 'APP

L'application peut étre utilisée pour mettre en place des fonctions avancées
telles que le nettoyage d'une piéce sélectionnée, le nettoyage d'une zone,
l'interdiction d'approcher une zone/mur virtuel, etc.

Remarque :
« Suivez les instructions sur l'interface de I'APP pour utiliser plus de fonctions.

- La version de ['application pourrait avoir été mise a jour, veuillez suivre les
instructions de la version actuelle de ['application.
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Mode d'utilisation

3) Alignez le module de nettoyage en suivant la fleche, puis faites-le
glisser a l'arriére du robot jusqu’a ce que vous entendiez le clic. Appuyez
sur le bouton () ou utilisez l'application Dreamehome pour commencer le

7. Utilisation de la fonction de nettoyage

Il est recommandé de passer l'aspirateur au moins trois fois sur tous les
sols avant la premiére session de nettoyage afin d'obtenir un meilleur effet

nettoyage.
de nettoyage. Vg
1) Humidifiez la serpilliere et essorez de l'eau. Insérez-la dans la fente
du réservoir d'eau comme indiqué sur la figure, et collez fermement la
serpilliere.

Remarque :

«Iln'est pas recommandeé d'utiliser la fonction de nettoyage sur les tapis.
- Utilisez l'application pour ajuster le débit d'eau selon vos besoins.

4) Appuyez sur les deux clips latéraux vers l'intérieur et faites glisser le
réservoir d'eau vers l'arriere pour le séparer du robot.

2) Ouvrez le couvercle du réservoir deau, remplissez le réservoir avec de l'eau,
puis fermez bien le couvercle.

Remarque : Lorsque le robot est en train de se charger ou n'est pas en

cours d'utilisation, retirez le module de nettoyage, videz toute ['eau restante

du réservoir et nettoyez la serpilliere pour éviter toute maisissure ou odeur
Remarque : N'utilisez pas de produits de nettoyage ou de desinfectants. persistante.

Maintenance de routine

Baca poussiére * Nettoyez-les apres chaque utilisation

2. Ouvrez le couvercle du bac et
videz le bac comme indiqué sur le
schéma.

1. Ouvrez le couvercle du robot, puis pincez 3. Nettoyer 'entrée de poussiéere

les clips du bac a poussiére pour le retirer.

Filtre

1. Retirez le filtre et tapez doucement sur son panier. 2. Ne lavez pas le filtre. Seul le collecteur a poussiere est lavable. Séchez-le soigneusement avant de
le réinstaller. —_

Ry n 2,

9f24hrs )3

> 4 8 4
St T S

* N

W,
S

L
0g0

Remarque :

- N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse ou vos doigts.
- Rincez le bac a poussiere a l'eau claire uniquement. N'utilisez pas de détergent.

- N'utilisez le bac a poussiere que lorsqu'ils sont completement secs.

- Veuillez nettoyer le filtre toutes les deux semaines et de le remplacer tous les trois mois.
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Maintenance de routine Maintenance de routine

Brosse principale, brosse latérale et roue universelle Contacts de charge et capteurs du robot
Nettoyez les contacts de charge, les capteurs du robot et la surface de
signalisation de la station de base a 'aide d'un chiffon doux et sec :

Module de nettoyage
1. Appuyez sur les deux clips de dégagement situés du c6té du réservoir 3. Nettoyez la serpilliere, puis séchez-la.
d'eau, retirez le module de lavage et retirez le tampon de lavage du module
de lavage.

1.Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour retirer
la protection de la brosse et soulever la brosse pour la sortir du robot.

2. 0uvrez le cache de la brosse et avec un outil approprié retirez les poils et

w2y

. @ cheveux emmélés dans la brosse.
Rt 3. Retirez et nettoyez la brosse latérale.
4. Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer 'essieu et le pneu
|\ |\ de la roue universelle. Ne le faites pas de force brute.
o Capteur de

distance laser
o Capteur de retour au socle

o Pare-chocs

Remarque :

- Retirez la serpilliere du module de lavage avant de la nettoyer et assurez- vous
que l'eau sale ne retourne pas vers la sortie d'eau afin d'éviter tout colmatage.

« Pour des performances optimales, il est recommandeé de remplacer la serpilliere
tous les 3 3 6 mais.

—o Contacts

o
[: de charge

2. Videz l'eau restante du réservoir d’eau et laissez-le sécher naturellement 4. Si vous remarguez que l'eau coule lentement ou que le volume n'est pas bien
avant de le réinstaller. réparti, veuillez nettoyer le trou d'aération sur le couvercle du réservoir d'eau.

o Zonede

iyl signalisation
g3 4
o Contacts de
charge
o o

Remarque : un chiffon humide peut endommager les éléments sensibles
du robot et de la station de base. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le
nettoyage. 53

Remarque : Ne pas exposer le réservoir directement au soleil.
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Maintenance de routine

Remplacer le sac de collecte des poussieres
Il est recommandé de remplacer le sac toutes les 4 a 6 semaines.

1. Jetez le sac de collecte des poussiéres 3. Installer un nouveau sac de collecte des poussiéres

Remarque : lorsque vous sortez le sac a poussiere, fermez la poignée du sac a

poussiere pour éviter que la poussiere ne s'échappe. 4. Fermez le couvercle supérieur de la base auto-videuse

2. Essuyez le filtre avec un chiffon sec

Remarque : Ne fermez pas la base avec force, si le sac de poussiere n'est pas
installé et le couvercle supérieur du base ne peut pas étre ferme.
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Maintenance de routine

Nettoyer le conduit d'air

Si le conduit d'air est obstrué, veuillez le nettoyer en suivant les étapes suivantes. 3. Réinstallez le couvercle du conduit d'air comme indiqué sur le schéma.

1. Dévissez les vis de fixation du couvercle du conduit d'air et retirez la plaque
de couverture.

Redémarrage du robot

2. Vérifiez si le conduit d'air est bloqué par des objets étrangers. S'ily en a, i le robot ne répond plus ou s'il est impossible de U'éteindre, appuyez sur

nettoyez-les. . K N
Y le bouton () pendant 10 secondes pour forcer la mise hors tension. Aprés
cela, appuyez sur le bouton () pendant 3 secondes pour rallumer le robot.

Batterie

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Veuillez
vous assurer qu'il reste bien chargé pendant 'utilisation quotidienne pour
garantir une performance optimale de la batterie. Si le robot n'est pas
utilisé pendant une longue période, éteignez-le et rangez-le. Afin qu'il ne
soit pas endommagé en raison d'une décharge excessive, le robot doit étre
rechargé au moins une fois tous les trois mois.




FAQ

Type de probleme

Solution

FAQ

Le robot ne s‘allume pas

Le niveau de la batterie est faible. Rechargez le robot a la base, puis réessayez.

La température ambiante est trop basse (mferleure aoe C) ou trop élevée (supérieure a 40 ° C). La température de
fonctionnement du robot est comprise entre 0° C et 40 °

Type de probléeme

Solution

Le robot ne charge pas

La base ne recoit pas de courant. Veuillez vérifier que les deux extrémités du cordon d'alimentation sont correctement
branchées.

Mauvais contact. Nettoyez les contacts de chargement de la base et du robot.

Le robot ne peut pas retourner
a la base

Ily a trop d'obstructions autour de la base. Placez la base dans une zone plus ouverte.
Veuillez nettoyer la zone de signalisation de la base.

Sivous deplacez le robot, il risque de se repositionner ou de re-cartographier son environnement. Si le robot est
trop éloigné de la base, il peut ne pas pouvoir revenir automatiquement de lui-méme, auquel cas vous devez placer
manuellement le robot sur la base.

Le robot ne peut pas se
connecter au Wi-Fi

Un probleme avec la connexion Wi-Fi est survenu. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la toute derniére version de
l'application Dreamehome, puis essayez de vous reconnecter.

Le systeme de localisation n'est pas activé. Veuillez vous assurer que l'autorisation d'acces a la position dans
'application Dreamehome est activée.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone offrant un bon signal Wi-Fi.
Le Wi-Fi a 5 GHz n'est pas pris en charge. Veuillez vous assurer que votre robot peut se connecter a un signal Wi-Fi 2,4 GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi est incorrect. Veuillez vous assurer que le nom d'utilisateur et le mot
de passe saisis sont corrects.

Le robot ne fonctionne pas
correctement

Eteignez-le robot, puis rallumez-le.

Peu d’eau, voire pas du tout ne
sort du module de nettoyage ?

Vérifiez que le réservoir d’eau est rempli et nettoyez la serpilliére, le cas échéant.
Nettoyez la serpilliere si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliere est bien installée conformément au mode d’emploi.
Nettoyez le trou d'air du réservoir d'eau.

Le robot émet un bruit étrange

Un objet etranger est probablement coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou l'une des roues
principales. Arrétez le robot et enlevez les débris.

Le robot ne reprend pas le
nettoyage apres la charge

Assurez-vous que le robot n’est pas en mode Ne pas déranger, car cela 'empécherait de reprendre le nettoyage.
Le robot ne reprend pas le nettoyage lorsqu'il est rechargé manuellement ou placé sur la base.

Le robot ne nettoie plus cor-
rectement ou n'élimine pas
toute la poussiere

Le bac a poussiére est plein. Veuillez nettoyer la poubelle et la prise de poussiere.
Le filtre est obstrué. Veuillez le nettoyer.
Un objet étranger est coincé dans la brosse principale. Veuillez la nettoyer.

Le robot retourne sur la base
sans effectuer de taches de
dépoussiérage

Le mode "Ne pas déranger" empéche le robot d'effectuer automatiquement des taches de dépoussiérage.

Le robot n'effectue pas le
nettoyage programmé

La batterie du robot est faible. Le nettoyage programmé ne démarrera pas sauf si le robot a été rechargé a temps.

La durée de dépoussiérage peut
parfois étre inacceptablement
longue

Lorsque le robot a effectué des taches de dépoussiérage pendant un certain temps, ou lorsque le conduit d'air ne
fonctionne pas correctement, la durée de dépoussiérage sera prolongée pour éviter tout blocage.

Le couvercle supérieur du base
ne peut pas étre fermé

Vérifiez si un sac de collecte des poussiéres est installé. Si ce n'est pas le cas, installez-en un.

Pour obtenir plus d'informations, ouvrez I'application Dreamehome, accédez & la page de l'appareil, puis appuyez sur «: » > « Aide » pour avoir plus de
détails. (Le logiciel de l'application est en cours de mise a jour, les opérations réelles peuvent étre différentes des instrutions dans ce manuel.)

Pour des services supplémentaires, veuillez nous contacter via aftersales@dreame.tech
56 Site Web : https://global.dreametech.com 57



Spécifications

Base auto-videuse

Robot
Modele RLD11GD
Batterie 3200 mAR

(Capacité nominale de la batterie)

Modeéle

RCDD1

Temps de Charge

Environ 6 heures

Entrée nominale

220-240 V~ 50-60 Hz

Tension nominale

14,4V =

Sortie nominale

19,8V = 1A

Puissance nominale

46 W

Puissance nominale

600 W

Fréquence de
fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance maximale
en sortie

< 20dBm

Informations DEEE

Dans des conditions normales d'utilisation, une distance d'au moins 20
cm entre 'antenne de cet équipement et le corps de ['utilisateur doit étre

maintenue.

EPRISE A DEPOSER A DEPOSER

[ 4 . REPR
) Cet appareil, ALALIVRAISON ENMAGASIN EN DECHETERIE

c‘ ses accessoires, e

se recyclent

piles et cordons m ou
)

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d’équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne

de la santé humaine en apportant 'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques,

\‘ , 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de 'environnement et

agréé par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement
mmmm  Négatif sur l'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations concernant
'emplacement ainsi que les conditions d’utilisation de ce type de point de collecte.
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Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

- Questo prodotto puo essere utilizzato da bambini a partire dagli 8 annidi eta e

da persone con handicap fisici, sensaoriali e intellettivi oppure con un'esperienza o
conoscenza limitate, sotto la supervisione di un genitore o tutore, al fine di garantirne
un funzionamento sicuro ed evitare pericoli. | minori possono pulirlo ed effettuarne la
manutenzione solo se supervisionati.

- Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini e

animali domestici siano a distanza di sicurezza dal robot mentre e in funzione.

- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va usato

all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o industriale.

- Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una

barriera protettiva.

- Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura del robot o

il paraurti come maniglia per il robot.

- Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40 °C o al di sotto di 0°C o su

pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

- Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che vengano tirati

durante la pulizia.

- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti e li

dannegqi.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione del robot.
- Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola lontano dalla portata dei bambini.
- Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot, sia

quando e fermo sia quando € in movimento.
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Informazioni di sicurezza
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Restrizioni per
l'utilizzo

Batterie e Ricarica

- Non usare il robot per pulire eventuali sostanze inflammabili.
- Non usare 'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti.
- Accertarsi che il robot sia spento e che la base auto-vuota sia scollegata prima di pulire

o effettuare operazioni di manutenzione.

- Non usare un panno umido per strofinare o qualsiasi liquido per risciacquare il robot e

la base. Le parti lavabili devono essere completamente asciugate prima di installarle e
usarle.

- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utenti sono

responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio dell'apparecchio.

- Non utilizzare batterie, alimentatori o base auto-vuota non originali. Utilizzare

soltanto con l'unita di alimentazione RCDD1.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base auto-vuota da

soli.

- Non posizionare la base auto-vuota vicino a fonti di calore.
- Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della base

auto-vuota.

- Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu

necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

- Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o € spezzato, interromperne

immediatamente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

- Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua

confezione originale, se possibile.

Informazioni di sicurezza

Batterie e Ricarica - Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente, quindi
spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare l'robot almeno una
volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della batteria.

- Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da tecnici
qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

- La batteria agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per l'ambiente. Prima di
smaltire il robot aspirapolvere, per favore rimuovi prima il pacco batteria, quindi
gettala o riciclala in conformita con le leggi e le normative locali del paese o della
regione in cui e usato.

- Durante la rimozione delle batterie dal prodotto, € meglio esaurirle e assicurati che
il tuo prodotto sia scollegato dall'alimentazione. Disinstalla la vite sul fondo, quindi
rimuovi il coperchio.

- Scollega il connettore della batteria, quindi rimuovi le batterie. Non danneggiare la
custodia della batteria per evitare qualsiasi rischio di lesioni.

- Restituisci le batterie a un'organizzazione di riciclaggio professionale.

Informazioni di - Il sensore di distanza laser € conforme allo standard IEC 60825-1:2014 per i
sicurezza sul laser  prodotti laser di Classe 1 e non genera radiazioni laser pericolose.

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che 'apparecchiatura radio di tipo RLD11GD e conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo
completo della dichiarazione di conformita UE e disponibile al seguente indirizzo Internet: https://global.dreametech.com
Il manuale elettronico dettagliato é disponibile all'indirizzo https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

61




Presentazione del prodotto

Accessori

Accessori preinstallatii

Sommoer 11111111 e

st
H TRES
S

S

Spazzola principale Raccogli-polvere

Altri accessori

Serbatoio d'acqua Panno di lavaggio
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O

Contenitore della
polvere (pre-installato)

Y

Spazzola laterale Cavo di alimentazione

Presentazione del prodotto

Robot

Sensore del o
ritorno in carica o Paraurti

o Sensore laser di distanza

Coperchio ) )
Superiore LDS Sensore di bordi
B Spia Wi-Fi

(Sotto la Coperchio)

Resettare (Sotto la Coperchio)
- Premi e tieni premuto per

3 secondi per ripristinare le
impostazioni di fabbrica

°

Coperchio o

Uscita d'aria/ ©
Altoparlante

Sensori di dislivello

Contatti di ricarica

Contatti di ricarica ©

o

©
J
o

o o

Ruota universale

Spazzola laterale ° J [ﬁ \\
o Spazzola principale

Sensori di dislivello

Sensori di dislivello

Rotelle principali Rotelle principali

() Pulsante di sblocco del
coperchio della spazzola
principale

S —— Porta di Raccolta della

Polvere

o

¢d o

() Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia
- Tenere premuto per 3 secondi per accentere/spegnere
- Premere il pulsante per iniziare a pulire dopo
l'accensione del robot

O Ritorno in carica/Modalita di Pulizia Macchia
- Premere il pulsante velocemente per attivare il ritorno in
ricarica
- Premere velocemente per attivare la modalita Pulizia
Macchia

Indicatore di stato

- Luce bianca fissa: pulizia in corso o completa

- Luce arancione lampeggia: errore

- Respirazione Bianca: Il robot si sta ricaricando quando
la carica della batteria non e bassa




Presentazione del prodotto Presentazione del prodotto
Base auto-vuota Aprire la copertura superiore Raccogli-polvere Modulo di lavaggio

Pulsante di sblocco del raccogli-polvere

. Serbatoio d'acqua
Copertura Superiore q

Gancio di Rilascio del Coperchio del
———o Indicatore di Stato ) Contenitore
Bianca fissa: La base e collegata o Presa del Sacchetto diPolvere Filtro Pulsante di sblocco
Bianca lampeggia: Il dispositivo e in del serbatoio
ricarica . i o Porta di Raccolta della Polvere '
Arancione fisso: Errore Filtro d'acqua
L o Ingressoacqua
fog o Area disegnalazione Panno di lavaggio o Fessura
o Contatti diricarica
&) / o Porta di Raccolta della Polvere h di L
Parte inferiore Sacchetto di Polvere
o Area di attacco
Retro [C_=3}——— Manico del Sacchetto di Polvere
g Vite di Montaggio @
o O © g9
° N
o Coperchio del Condotto dell'Aria
—° Slot del Cavo di Alimentazione
@) ©)
————o Presa del Cavo di Alimentazione
0 0 Nota: A causa dell'impostazione di fabbrica, all'interno e gia stato installato un

nuovo sacchetto di polvere.
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Preparazione prima dell'uso

1. Rimuovi le strisce protettive

Nota: Installare la spazzola laterale fino a quando non risultera fissata facendo clic.
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3. Collegare a una presa di corrente

Posizionare la base sul pavimento a ridosso del muro e collegarla
all'alimentazione. Posizionare il robot sulla base. Si accentera e si
ricarichera automaticamente. Si consiglia di fare una ricarica completa
prima del primo utilizzo.

=

All'interno della
Migliore Gamma

Wi-Fi
£ 7
>15m
Riporre il cavo di alimentazione
nello slot apposito.
Nota:

« Assicurarsi che non ci sia altri oggetti alla distanza di 0,5 metri su entrambi i latie 1,5
metri alla parte anteriore della base.
« Assicurarsi che nessun oggetto possa bloccare 'area di segnalazione.

Informazioni sulla base auto-vuota

Si consiglia di far partire il robot dalla base prima della pulizia. Cio garantisce che
il robot ritorni alla base senza problemi. Non spostare la base mentre il robot sta
pulendo.

Dopo che il robot ha completato ['operazione di pulizia e torna automaticamente
alla base, la base iniziera |'auto-svuotamento. E possibile utilizzare pit
impostazioni sull' APP.

Connettiti con l'App Dreamehome

Questo prodotto funziona con 'app Dreamehome, che puo essere usata
per controllare il dispositivo.

1. Scaricare 'App Dreamehome per la casa

Scansiona il codice QR sul robot o cerca "Dreamehome" nell'app store per
scaricare e installare l'app in base alle tue esigenze.

2. Aggiungi dispositivo

Apri il Dreamehome, tocca " @ " in alto a destra e scansiona nuovamente
il codice QR sopra per aggiungere "DreameBot D9 Plus". Per favore seqgui le
istruzioni per terminare la connessione Wi-Fi.

° Spia Wi-Fi

- Lampeggia leatamente: Attende la
connessione

- Lampeggia velocemente: Si sta connettendo

- Acceso: Connesso

Nota:
- La connessione Wi-Fi supporta solo il segnale su banda 2,4 GHz.

- Il software dell'app e in fase di aggiornamento, le operazioni effettive
potrebbero essere diverse dalle dichiarazioni in questo manuale. Per favore
seqgui le istruzioni in base alla versione corrente dell'app.

3. Ripristino della connessione Wi-Fi

Aprire la coperchia per vedere la pia Wi-Fi, tenere premuto i pulsanti () e
fino a quando non si sente la voce che dice "Attende la configurazione della
rete". Una volta che l'indicatore Wi-Fi lampeggia lentamente, il dispositivo
principale e in modalita della connessione di rete.

Nota: Quando il telefono non si connette con successo al robot, fai il reset
del Wi-Fi e aggiungi nuovamente il dispositivo.
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Istruzioni utente

1. Accensione/Spegnimento

Premere il pulsante power () fino all'accensione della spia e il robot sara
in modalita di standby. A robot fermo, premere il pulsante () per 3 secondi
per spegnerlo.

2. Avvio pulizia

Premere brevemente il pulsante (\) per accendere il robot. All'attivazione,
il robot traccera accuratamente un percorso, pulira metodicamente lungo
i bordi e le pareti, e poi finira pulendo ogni stanza secondo uno schema a
forma di S per garantire un lavoro completo.

—/

3. Modalita di pulizia

Nell'app Dreamehome sono disponibili quattro modalita di pulizia:
Silenziosa, Standard, Alta potenza e Turbo. La modalita predefinita e quella
Standard.

4. Pausa/Risparmio energetico
Pausa: premere qualsiasi pulsante per mettere in pausa il robot durante la pulizia.

Risparmio energetico: il robot entrera automaticamente in modalita Risparmio
energetico dopo 10 minuti di inattivita e gli indicatori di alimentazione e ricarica
si spegneranno. Per riattivare il robot, premere un pulsante qualsiasi.

Nota:

- ILrobot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per pit di 12 ore
guando non e inricarica.

+ Quando il dispositivo principale e in pausa, l'attivita di pulizia terminera se viene
posizionato sulla base.

5. Modalita di Pulizia macchia

Quando il robot e in modalita di standby o in pausa, tenere premuto

il pulsante { per 3 secondi per avviare ila Pulizia Macchia. In questa
modalita, verra pulita un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri tutto intorno
al robot. Quando la pulizia a macchia é stata conclusa, il robot tornera
automaticamente alla sua posizione originaria e si spegnera.

Nota: Awiare la Pulizia Macchia quando il robot e in Pausa terminera questa pulizia.

6. Piu funzioni nell'app

L'app puo essere usata per impostare funzioni avanzate come la pulizia di zone
selezionate, pulizia di zone divise, la programmazione di zone e zone proibite/
muri virtuali, ecc.

Nota:

- Sequi le istruzioni sull'interfaccia dell'app per 'utilizzo di queste funzioni.
- La versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata e si prega di seguire le
istruzioni che fanno riferimento alla versione corrente.

Istruzioni utente

3) Installare il serbatoio nel dispositivo, e farlo scorrere fino in fondo finché
non scatta in posizione con un "clic". Premere il pulsante () oppure utilizzare
l'app Dreamehome per avviare la pulizia.

7. Usare la funzione di lavaggio

Si consiglia di procedere all’'aspirazione del pavimento almeno tre volte
prima della prima sessione di lavaggio per avere una migliore pulizia.

1) Inumidire il panno di lavaggio e strizzare 'acqua in eccesso. Inserire il
panno di lavaggio nella fessura del serbatoio dell'acqua come mostrato in
figura e incollarlo saldamente.

Nota:
- Si sconsiglia usare la funzione di lavaggio sui tappeti.
- Usare |' app per regolare il flusso d'acqua a seconda della necessita.

4) Per rimuovere il serbatoio, premere i pulsanti di sblocco laterali verso
l'interno e tirarlo all'indietro.

2) Aprire il coperchio del serbatoio d'acqua e riempire d'acqua.

Nota: Quando il robot & in fase diricarica o non e in uso, rimuovere il modulo di
lavaggio, svuotare 'acqua rimasta nel serbatoio e pulire il panno di lavaggio al

Nota: Non utilizzare detergenti o disinfettanti. fine di evitare la formazione di muffe o odori persistenti.
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Manutenzione quotidiana Manutenzione quotidiana

Modulo di lavaggio

Raccogli-polvere *Ppulisci dopo ogni uso
1. Premere i pulsanti di sblocco laterali del serbatoio, tirare all'indietro il 3. Pulire e far asciugare il panno di lavaggio.

1. Aprire il coperchio del dispositivo principale 2. Aprire il coperchio del raccogli- 3. Pulire la porta di raccolta della polvere. - ! i i ‘ :
ed estrarre il raccogli-polvere tirandolo verso polvere come indicato dalla freccia e modulo di lavaggio e rimuovere il panno di lavaggio.

l'alto premendo il pulsante di sblocco. svuotarlo.

3‘\ ,'—‘ 1, 2
] s{24hrs) s
B S f
el T8 5

1\l |

Nota:

- Rimuovere il panno dal modulo prima di pulirlo, per evitare che 'acqua sporca
ritorni nell'uscita d'acqua e causi intasamenti.

- Per una efficienza ottimale, si raccomanda di sostituire il panno ogni 3 0 6 mesi.

1. Rimuovere il filtro e tamponare leggermente i lati 2. Non lavare il filtro. Solo il contenitore della polvere € lavabile. Asciugalo accuratamente prima

del filtro per rimuovere la polvere in eccesso. della reinstallazione. —

S un
Ny -1 2
{‘} 9‘24hrs’3 2. Svuotare l'acqua residua nel serbatoio d'acqua e lasciarlo asciugare 4. Se il flusso d'acqua non é regolare o e rallentato si prega di pulire la
° . ‘ naturalmente. bocchetta d'aria sul coperchio del serbatoio.

Nota:

- Non pulire il filtro con una spazzola o con le dita.

- Sciacqua il contenitore della polvere solo con acqua pulita. Non usare alcun detersivo.

- Usa il contenitore della polvere solo quando sono completamente asciutti.

- Si consiglia di pulire il filtro ogni due settimane e di sostituirlo ogni tre mesi. Nota: Non esporre il serbatoio alla luce diretta del sole.
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Manutenzione quotidiana Manutenzione quotidiana

Spazzola Principale, Spazzola Laterale e Ruota Contatti di ricarica e sensori del robot Sostituire il Sacchetto di Polvere
Universale Pulire i contatti di ricarica, i sensori del robot e l'area di segnalazione della

1. Premi i ganci di guardia della spazzola verso l'interno per rimuovere la stazione base con un panno morbido e asciutto: ‘ ) _
1. Buttare il sacchetto di polvere 3. Installare un nuovo sacchetto di polvere

guardia della spazzola e sollevare la spazzola dal robot.
2. Estrai i coperchi della spazzola come mostrato nel diagramma. Usa uno
strumento adeguato per rimuovere i capelli aggrovigliati nella spazzola.

Si consiglia di sostituirlo ogni 4-6 settimane.

3. Rimuovi e pulisci la spazzola laterale.

4. Usa uno strumento come un piccolo cacciavite per separare l'asse e il
pneumatico della ruota universale. Non usare eccessivamente la forza.

o Sensore laser di
distanza

o Sensore del ritorno in carica

o Paraurti

@
Nota: quando si estrae il sacchetto di polvere, la maniglia del sacchetto
Sensori di Dislivello chiudera il sacchetto per impedire efficacemente la fuoriuscita di polvere. . . , )
4. Chiudere il coperchio superiore della base auto-vuota
N ° l: ° —o Contatti di 2. Pulire il filtro
[: ricarica
o o
l n o Areadi
iy segnalazione
@ 70 O
o Contatti di
ricarica
o o

Nota: Non chiudere con forza la base se non é possibile chiudere il coperchio

Nota: Il panno umido puo danneggiare gli elementi sensibili all'interno del
superiore della base e il sacchetto di polvere non e installato.

robot e della stazione di base. Per favore usa un panno asciutto per la pulizia.
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4

Soluzione

Manutenzione quotidiana Problemi comuni
Pulire il Condotto dell'Aria
Problema
Se il condotto dell'aria e ostruito, pulirlo seguendo i passaggi seguenti. 3. Reinstallare il coperchio del condotto dell'aria come mostrato nel diagramma.
1. Svitare le viti sul coperchio del condotto dell'aria e rimuovere il coperchio. IL robot non si accende

Il livello della batteria e basso. Ricaricare il robot alla base e poi riavviarlo.

La temperatura ambientale e troppo bassa (meno di 0° C) o troppo alta (oltre 40°C ). La temperatura di funzionamento
vada0°Cad40°C.

ILrobot non siricarica

La base non riceve alimentazione. Controllare che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano collegate
correttamente.

Scarso contatto. Pulire i contatti di ricarica della base e del robot.

ILrobot non puo tornare alla
base

Ci sono troppe ostruzioni intorno alla base. Posizionarla in un'area piu aperta.
Pulire 'area di segnalazione della base.

Lo spostamento del robot potrebbe causare il riposizionamento o la mappatura dell'ambiente circostante. Se il robot e
troppo lontano dalla base, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente da solo, nel qual caso e necessario
posizionarlo manualmente sulla base.

ILrobot non funziona bene

Spegnere e riaccendere il robot.

Potrebbe essersi incastrato un oggetto estraneo in una delle spazzole o in una delle rotelle principali. Spegnere il
robot e rimuovere eventuali residui.

Riavvio del robot Il robot fa uno strano rumore

2. Controllare se il condotto dell'aria e ostruito da oggetti estranei. Se ce ne Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, tenere premuto

sono, pulirli. il pulsante () per 10 secondi per forzarne lo spegnimento. Quindi tenere IL robot non pulisce piti con la st-
premuto il pulsante () per 3 secondi per riaccendere il robot. essa efficienza di prima o lascia

polvere dietro di sé

Il contenitore raccoglipolvere e pieno. Pulire il contenitore e la porta di raccolta della polvere.
ILfiltro e intasato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo si € incastrato nella spazzola principale. Eliminarlo.

Batteria

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi ILrobot non riesce a collegarsi al
che l'apparecchio resti carico durante l'utilizzo quotidiano per mantenere Wi-Fi
le prestazioni ottimali della batteria.

Se il robot non viene utilizzato per lungo tempo, spegnerlo e conservarlo.

La connessione Wi-Fi potrebbe non essere stabile. Resettare il Wi-Fi e scaricare l'ultima versione dell'App
Dreamehome, quindi provare a riconnettersi.

L'accesso alla posizione non é stato autorizzato. Assicurarsi che l'autorizzazione alla localizzazione sull'App
Dreamehome sia abilitata.

Il segnale Wi-Fi e troppo debole. Assicurarsi che il robot sia in una zona coperta dal segnale Wi-Fi.
La frequenza 5 Ghz del Wi-Fi non e supportata. Assicurarsi che il robot sia connesso alla banda Wi-Fi 2.4 Ghz.
Il nome utente o la password del Wi-Fi non sono corretti. Assicurarsi di aver inserito le informazioni corrette.

Per evitare danni da scaricamento eccessivo, ricaricare il robot almeno una
volta ogni tre mesi.
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Problemi comuni

Problema

Soluzione

Specifiche tecniche

Dispositivo principale Base auto-vuota

IL robot non effettua la pulizia
programmata

ILrobot ha la batteria scarica. Si prega di ricaricarlo in tempo per avviare la pulizia programmata.

Modello RLD11GD Modello RCDD1

Lasciare il robot sulla base
consuma energia se € gia
completamente carico?

Lasciare il robot sulla base dopo che € completamente carico consuma pochissima elettricita e aiuta a mantenere le
prestazioni ottimali della batteria.

Batteria 3200 mAR
(Capacita nominale della batteria)

Ingresso nominale 220-240 V~ 50-60 Hz

Dal modulo di lavaggio non esce
acqua o ne esce poca

Verificare che nel serbatoio d'acqua ci sia acqua.

Pulire il panno se diventa stroppo sporco.

Accertarsi che il panno di lavaggio sia installato correttamente facendo riferimento al manuale d'uso.
Si raccomanda una pulizia sistematica del foro d'aria sul coperchio del serbatoio d'acqua.

Tempo di ricarica Circa 6 ore

Uscita nominale 19,8V = 1A
Tensione nominale 14,4V =
Potenza nominale 46 W Potenza nominale 600 W

ILrobot non riprende
automaticamente la pulizia
dopo essersi ricaricato

Accertarsi che il robot non sia impostato sulla modalita ND (Non disturbare) che ne impedisce la ripresa della pulizia.
ILrobot non riprende la pulizia automaticamente quando viene ricaricato manualmente o posizionato sulla base.

Frequenza d’esercizio 2400-2483,5 MHz

In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a
Potenza in uscita una distanza minima di 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.

. < 20dBm
massima

ILrobot ritorna alla base senza
eseguire le attivita di raccolta
della polvere

La modalita Non disturbare impedisce al robot di eseguire automaticamente l'attivita di raccolta della polvere.

A volte il tempo di raccolta della
polvere sara piu lungo

Quando il robot ha eseguito attivita di raccolta della polvere per un periodo di tempo o quando il condotto dell'aria non
funziona correttamente, la durata della raccolta della polvere verra estesa per prevenire il blocco.

Il coperchio superiore della base
non si chiude

Verificare se & installato un sacchetto di polvere. In caso contrario, installarne uno.

Per maggiori informazioni, aprire l'App Dreamehome, entrare nella pagina del dispositivo e poi toccare ":" > "Help" (Aiuto) per avere maggiori dettagli. (Il
software dell'app € in fase di aggiornamento, le operazioni effettive potrebbero essere diverse dalle dichiarazioni in questo manuale.)

Per servizi aggiuntivi, per favore contattaci tramite aftersales@dreame.tech

Sito web: https://global.dreametech.com

=
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.

Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/
UE) che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario proteggere l'ambiente e la salute
umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto
dalla pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente

— negative all'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le
condizioni di tali punti di raccolta.
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3 Informacion de seguridad
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Restricciones
de uso

- Este producto puede usarse por niflos mayores de 8 aios y por personas con

problemas fisicos, sensoriales, intelectuales, o experiencia o conocimientos
limitados bajo la supervision de un padre o tutor para garantizar un
funcionamiento seguro y evitar cualquier riesgo de peligro. La limpieza 'y
mantenimiento no deben realizarse por nifios sin supervision.

- Este producto no es un juguete. Asegurese de que tanto nilos como mascotas

mantienen una distancia de seguridad mientras esté en funcionamiento.

- Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo utilice en

exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o industrial.

- No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.
- No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del LDS, la cubierta del robot

o el parachoques como asa para mover el robot.

- No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40°C o inferior a los 0

°C,o si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

- Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se dafien

durante la limpieza.

- Recoja objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot los succione y

los dafie.

- Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en contacto con

la zona de succién del robot.

- Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifios.
- No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se

encuentra estacionado o en movimiento.

Informacién de seguridad

Restricciones
de uso

Baterias y carga

- No use el robot para limpiar sustancias toxicas o inflamables.
- No aspire objetos duros o afilados.
- Antes de limpiar el robot o realizar labores de mantenimiento, asegurese de que

estd apagado y la base de vaciado automatico desconectada.

- No utilice un pafio humedo ni ningun liquido para limpiar o enjuagar el robot o

la base. Las piezas lavables deben secarse completamente antes de instalarlas y
utilizarlas.

- Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los usuarios son

responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no adecuado del
producto.

- No utilice baterias, cargadores, ni base de vaciado automatico de terceros. Usar

solo con la unidad de alimentacion RCDD1.

- No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de vaciado

automatico por su propia cuenta.

- No coloque la base de vaciado automatico cerca de una fuente de calor.
- No utilice un pafio humedo ni las manos mojadas para limpiar los contactos de

carga de la base.

- No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se

necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

- Si se dafla o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo inmediatamente y

pongase en contacto con el servicio posventa.

- Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y gudrdelo en su

79




3 Informacion de seguridad
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Baterias y carga

Informacion de
seguridad del laser

embalaje original si es posible.

- Sinova a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo

completamente, apagquelo y guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot
al menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos

cualificados o por el servicio posventa.

- El paquete de baterias de iones de litio contiene sustancias que son peligrosas

para el medio ambiente. Antes de desechar el robot aspirador, primero extraiga
el paquete de baterias y luego deséchelo o reciclelo de acuerdo con las leyes y
regulaciones locales del pais o regién en el que se utilice.

- Alretirar las baterias del producto, es mejor agotarlas y asegurarse de que el

producto esté desconectado de la fuente de alimentacion. Primero desinstale el
tornillo en la parte inferior, luego retire la tapa.

- Desenchufe el conector de la bateria, luego retire las baterias. No dafie la caja de

la bateria para evitar cualquier riesgo de lesiones.

- Devuelva las baterias a una organizacién de reciclaje profesional.

- El sensor de distancia laser cumple con la norma IEC 60825-1: 2014 para productos

laser de Clase 1y no genera radiacion laser peligrosa.

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLD11GD cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrara el texto
completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Descripcion general del producto

Accesorios

Accesorios preinstalados

Cepillo principal Depdsito de polvo

Otros accesorios

Depdsito de agua Mopa Cepillo lateral

O

Bolsa de recogida de
polvo (preinstalada)

@m@

Cable de alimentacion
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M8 Descripcion general del producto

Robot

Sensor de regreso o
al puerto de carga

Cubierta Superior

o Parachoques

\? o Sensor laser de distancia
o Sensor de bordes

de SLD

Cubierta o

@ : Indicador de Wi-Fi

(Debajo de la Tapa)

o Boton de restablecimiento
(Debajo de la Tapa)
- Mantenga pulsado durante
3 segundos para restaurar la
configuracién de fabrica

Salida de aire/ o
altavoz

Contactos de carga ©
Cepillo lateral ©

Sensor de altura o

Sensor de altura

Contactos de carga
Rueda universal
Cepillo principal

° Sensor de altura

Ruedas principales ©
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o Ruedas principales

o Pinzas del protector del
cepillo

Entrada de polvo

éd o

(h Boton de encendido/limpieza

- Boton de encendido/apagado: Mantener pulsado por 3
segundos

« Después de encender el robot, pulsar para iniciar la limpieza

{0 Botdn de Regreso a la Base/Botdn Limpieza Localizada

« Pulsar para enviar el robot de vuelta a la base de vaciado
automatico

- Pulse brevemente para iniciar el Modo de Limpieza Localizada

Indicador de estado
- Blanco: Limpiando o limpieza completada
- Naranja intermitente: Error

- Blanco Respirado: el robot se estd cargando cuando el nivel
de la baterfa no esta bajo

Descripcion general del producto

Base de vaciado automatico

Tapa superior

1 Indicador de estado

- Blanco: base de vaciado automatico
esta conectada

Blanco Respirado: el robot se esta
cargando

Naranja fijo: Error

. e
?OQ —° Area de sefializacién

Contactos de carga
$ sy,

o

Entrada de polvo

g

Posterior

I ° Ranura para almacenamiento de
cables

————o Toma de cable de alimentacién

Abra la cubierta superior

o Ranura para bolsa de polvo

Filtro

o Tornillo de montaje

o Cubierta del conducto de aire

(Y 1 2
Z |
Inferior
O
O O
O O
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M8 Descripcion general del producto
Depdsito de polvo

Pinza del depdsito de basura

Botdn de Liberacion de Tapa del
Deposito

Filtro

o Entrada de polvo

Bolsa recolectora de polvo

[T} Asade labolsa de polvo
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Nota: De acuerdo con la configuracion de fabrica, se ha instalado una nueva
bolsa de recoleccion de polvo en el interior.

Modulo de fregado

Depdsito de agua

Mopa

]

Clip de liberacién del
tanque de agua

Entrada de agua

Ranura

Area de fijacion

Preparacion antes del uso

1. Quite las tiras protectoras

Nota: Instale los cepillos laterales hasta que encajen en su sitio.

3. Conéctelo a una toma de corriente

Coloque la base en un suelo nivelado contra la pared y conecte a la fuente
de alimentacién. Coloque el robot en la base para recargar la bateria. El
robot se encenderd automdticamente y la bateria comenzara a cargar. Se
recomienda cargar la bateria completamente antes del primer uso.

e~
O

Dentro del Mejor
Alcance de Wi-Fi

>15m Guarde el cable de alimentacién en la
ranura de almacenamiento de cables

Nota:

+ Asegurese de que haya una distancia de 0,5 metros 0 mds por cada lado de la
base, y mas de 1,5 metros enfrente.

+ AsegUrese de que ninguin objeto bloguee el area de sefializacion.

Acerca de la base de vaciado automatico

Se recomienda que el robot parta desde la base al empezar de la limpieza.
Esto asegura que el robot regrese a la base sin problemas. No mueva la base
mientras el robot esta limpiando.

Una vez que el robot completa la tarea de limpieza y vuelve automéaticamente
a la base, la base comenzard el vaciado automaético. Se pueden operar mas
configuraciones en la aplicacion.
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BE Conecte con la aplicacién Dreamehome

Este producto funciona con la aplicacién Dreamehome, que puede
utilizarse para controlar su dispositivo.

1. Descarga la applicacion Dreamehome

Escanee el codigo QR en el robot o busque "Dreamehome" en la tienda de
aplicaciones para descargar e instalar la aplicacién segun sus necesidades.

2. Aiadir dispositivo

Abra Dreamehome, toque "@" en la esquina superior derecha y escanee el
codigo QR de arriba nuevamente para agregar "DreameBot D9 Plus". Siga las
indicaciones para terminar la conexion Wi-Fi.

° Indicador de Wi-Fi

- Parpadea lentamente: Esperando conexion
- Parpadea rdpidamente: Conectando

- Encendida: Conectado
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Nota:
- Solo admite Wi-Fi de 2,4 GHz.

- El software de la aplicacién se estd actualizando, las operaciones
actuales pueden ser diferentes de las instrucciones en este manual. Siga
las instrucciones basadas en la versién mdas nueva de la aplicacion.

3. Restablecer Wi-Fi

Al mismo tiempo, mantenga pulsado los botones () y { hasta que escuche
una voz diciendo «Esperando configuracién de red». Cuando el indicador
parpadee lentamente, el Wi-Fi se habra restablecido correctamente.

Nota: Cuando el teléfono no se conecta correctamente al robot, reinicie el
Wi-Fiy aflada de nuevo el dispositivo.

Modo de uso

1. Encender/apagar

Mantenga pulsado el boton () durante 3 segundos para encender el robot.

Una vez que el indicador de encendido se vuelva completamente blanco, el
robot entrard en modo de espera. Para apagar el robot, mantenga pulsado
el botén () durante 3 segundos mientras esté parado.

2. Comenzar Limpieza

Presione el boton () brevemente para encender el robot. Tras la activacion,
el robot disefiara con precisidn una ruta, limpiara metédicamente a lo largo
de los bordes y las paredes, luego terminara limpiando cada habitacién en
un patrén en forma de S para garantizar una limpieza completa.

ERE=
)| )
i
il )

3. Modo de limpieza

En la aplicacion Dreamehome hay cuatro modos de limpieza disponibles:
Tranquilo, Normal, Fuerte y Turbo. El modo predeterminado es el estandar.

4. Pausar/Modo Suspension
Pausar: pulse cualquier botdn para pausar el robot durante la limpieza.
Modo Suspensién: el robot activard automaticamente el modo Suspension

tras 10 minutos de inactividad. A continuacion, se apagaran los indicadores de
energia y de carga. Para volver a activar el robot, pulse cualquier botén.

Nota:

- ELrobot se apagara automaticamente si se mantiene en modo Suspension durante
mas de 12 horas.

- Cuando el robot esté parado, colocarlo en la base finalizara la tarea de
limpieza actual.

5. Modo Limpieza localizada

Cuando el robot con mopa esté en modo de espera 0 en pausa, mantenga
pulsado el botén {7 durante 3 segundos para activar el modo Limpieza de
manchas. En este modo, se limpiara una zona cuadrada de 1,5 x 1,5 metros
alrededor del robot. Cuando termine la limpieza de las manchas, el robot
regresara automdaticamente a su ubicacion original y se apagara.

Nota: Activar el modo Limpieza de manchas finalizara la tarea de limpieza actual.

6. Mdas Funciones de la aplicacion

La aplicacién se puede usar para ajustar funciones avanzadas como limpieza
selectiva de habitacion, limpieza de zona, areas restringidas/pared virtual, etc.

Nota:

- Siga las instrucciones de la interfaz de la aplicacion para usar mas funciones.
- Puede que la version de la aplicacion se haya actualizado, siga las
instrucciones especificas de la version actual.
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lE Modo de uso

3) Inserte el médulo de fregado en paralelo, como indica la flecha, y deslicelo
en la parte trasera del robot hasta que encaje. Pulse el boton (), o puede
utilizar la aplicacion Dreamehome para empezar la limpieza.

7. Usar la funcion de fregado

Para obtener un mejor resultado de limpieza, se recomienda aspirar todos
los suelos al menos tres veces antes de la primera sesion de fregado.

1) Humedezca la almohadilla trapeadora y exprima el agua excesa. Inserte
la almohadilla trapeadora en la ranura del tanque de agua como se
muestra en la figura y péguela firmemente.

Nota:
+No se recomienda usar la funcion de fregado en alfombras.
+ Use la aplicacion para ajustar el flujo de agua.

4) Para retirar el depdsito de agua, presione hacia adentro ambos lados y
deslice el depdsito hacia atrds para separarlo del robot.

2) Abra la tapa del depdsito de agua, rellénelo y cierre la tapa de forma segura.

Nota: Cuando el robot esté cargandose 0 no esté en uso, extraiga el modulo de
fregado, saque el agua que quede en el depdsito y limpie la almohadilla de la

Nota: No utilice detergentes ni desinfectantes. mopa para evitar moho y olores persistentes.
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Mantenimiento rutinario

Depdsito de polvo *Limpie después de cada uso

1. Abra la tapa del robot, apriete las pinzas 2. Abra la tapa del contenedor como
del contenedor de polvo para retirarlo. indica la ilustracion.

3. Limpie la entrada de polvo

Filtro

2. No lave el filtro. Sélo el depdsito de polvo es lavable. Séquelo completamente antes de volver a

instalarlo.
m— o, W
y < 10, 2
sf24hrs )3
8 4

, N
S

e,
el

7% 5

Nota:

+No intente limpiar el filtro con un cepillo ni con los dedos.
- Enjuague el depdsito de polvo sélo con agua limpia. No use ningun detergente.
- Utilice el depdsito de polvo Unicamente cuando esté completamente seco.

- Se recomienda limpiar el filtro cada dos semanas y reemplazarlo cada tres meses.
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Mantenimiento rutinario

Mddulo de fregado

1. Pulse las pinzas laterales del médulo de fregado y tire para extraer el
modulo.Tire de la almohadilla de la mopa del médulo de fregado para
extraerla.

w2y

:‘\ ": 10, 2
o = of2anis)s
B S 4
Rt )

1\l 1\l

Nota:
- Extraiga la mopa del modulo de fregado antes de limpiarla. Asegurese de que

« Para un rendimiento optimo, recomendamos cambiar cada 3 0 6 meses.

2. Vacie el agua del deposito de agua. Limpie solocon agua y deje secar al 4. Si el flujo de agua es lento, o el volumen no estd bien distribuido, limpie
aire antes de volver a instalarlo. el orificio ventilador de la tapa del tanque de agua.

Nota: No exponga el tangue directamente al sol.
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3. Limpie la mopa solo con agua y deje secar al aire antes de volver a instalarla.

el agua sucia no vuelva a entrar por la salida de agua para que no se obstruya.

Mantenimiento rutinario

Cepillo Principal, Cepillo Lateral y Rueda Universal

1. Presione las hebillas del protector del cepillo hacia adentro para quitar el
protector del cepillo y sacar el cepillo del robot.

2. Saque la tapa de cepillo como se muestra en el diagrama. Utilice una
herramienta adecuada para eliminar los pelos enredados en el cepillo.

3. Retire y limpie el cepillo lateral.

4. Utilice una herramienta como un destornillador pequefio para separar el
eje y el neumadtico de la rueda universal, no ejerza demasiada fuerza.

Contactos de carga y sensores de robot
Limpie los contactos de carga, los sensores de robot y el drea de sefializacién
de la estacion base con un pafio seco y suave:

o Sensor laser de
distancia

o Sensor de regreso al puerto de carga

o Parachoques

—o Contactos

S [: de carga

o o
i o Areade
[ R
=B sefializacion
g3 4
o Contactos
de carga
o o

Nota: Pafio humedo puede dafiar elementos sensibles dentro del robot y la
estacion base. Utilice un pafio seco para la limpieza.
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Mantenimiento rutinario

Reemplace la bolsa recolectora de polvo

Se recomienda reemplazar la bolsa cada 4-6 semanas.

1. Deseche la bolsa recolectora de polvo. 3. Instale una nueva bolsa recolectora de polvo.

Nota: Cuando saque la bolsa recolectora de polvo, cierre el asa de la bolsa para

evitar que el povlo se escape. 4. Cierre la tapa superior de la base de vaciado automatico.

2. Limpie el filtro con un pafio seco

Nota: NO cierre la base a la fuerza si la cubierta superior de la base no se cierra
vy la bolsa recolectora de polvo no esta instalada.

Mantenimiento rutinario

Limpie el conducto de aire

Si el conducto de aire esta bloqueado, limpielo de acuerdo con los
siguientes pasos.

1. Desatornille los tornillos de montaje de la cubierta del conducto de aire y
retire la placa de cubierta.

2. Compruebe si el conducto de aire esta bloqueado por objetos extrafios.

Quitelos si los hay.

3. Vuelva a instalar la cubierta del conducto de aire como se muestra en el
diagrama.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no se puede apagar,mantenga pulsado
el boton () durante 10 segundos para forzar el apagado. A continuacion,
mantenga pulsado el botén (V) durante 3 segundos para encenderlo de nuevo.

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento.
Asegurese de que permanezca bien cargada durante el uso diario para que
mantenga un rendimiento 6ptimo. Si el robot no se utiliza durante un largo
periodo de tiempo, apdguelo y guardelo. Para evitar dafios por descarga,
deberia recargar el robot una vez cada tres meses.
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lE Preguntas frecuentes

Tipo de problema

Solucién

Preguntas frecuentes

El robot no se enciende

La bateria estd baja. Recargue el robot en la base y vuelva a intentarlo.

La temperatura ambiente es demasiado baja (por debajo de los 0 ° C) o demasiado alta (por encima de los 40 ° C). La
temperatura de funcionamiento del robotes de 0°Ca40°C.

Tipo de problema

Solucién

El robot no realiza la limpieza
programada

Al robot le queda poca bateria. La limpieza programada no comenzard hasta que el robot se haya recargado.

El robot no se recarga

La base no tiene energia. Confirme que ambos extremos del cable de alimentacién estén conectados correctamente.
Contacto malo. Limpie los contactos de carga de la base y el robot.

El robot no puede regresar a la
base

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la base. Coloque la base en un drea mds abierta.
Limpie el area de sefializacién de la base.

Mover el robot puede causar que se reubigue o vuelva a mapear sus alrededores. Si el robot esta demasiado lejos de la
base, es posible que no pueda regresar automaticamente por si solo, en cuyo caso debera colocarlo manualmente en la
base.

No sale agua del moédulo de
fregado o solo sale un poco de
agua

Compruebe que el depdsito de agua esta lleno de agua y limpie la mopa si es necesario.
Limpie la mopa si esta sucia.

Compruebe que la mopa esta colocada correctamente, de acuerdo con el manual.
Limpie el orificio del tanque de agua.

El robot no reanuda la limpieza
a pesar de que tiene bateria
suficiente

Compruebe que el robot no se encuentre en modo No molestar.
El robot no reanuda la limpieza cuando se recarga manualmente o coloca en la base.

El robot no funciona
adecuadamente

Apague el robot y vuelva a encenderlo.

El robot regresa a la base sin
realizar tareas de recoleccion
de polvo

El modo No molestar también impide que el robot realice automaticamente tareas de recoleccién de polvo.

El robot hace un ruido extrafio

Un objeto extrafio puede estar obstruyendo el cepillo principal, el cepillo lateral o alguna de las ruedas principales.
Apague el robot y elimine la basura acumulada.

El robot no limpia de forma
correcta o deja basura a su paso

El deposito de polvo esta lleno. Limpie el depdsito de polvo y la entrada de polvo.
El filtro esta obstruido. Debe limpiarlo.
Un objeto extrafio esta obstruyendo el cepillo principal.Debe limpiarlo.

A veces, la recoleccion de polvo
tarda demasiado largo.

Cuando el robot lleva un periodo de tiempo recolectando el polvo, o cuando el conducto de aire no funciona
correctamente, la duracion de la recoleccidn de polvo se extendera para evitar el bloqueo.

La cubierta superior de la base
no se cerré

Compruebe si la bolsa recolectora de polvo esta instalada. Si la hay, instale una.

Para mds informacion, abra la app Dreamehome, acceda a la pagina del dispositivo y luego pulse «:» > «Help» para obtener més detalles. (El software de la

H In pri m nl nexion Wi-Fi. R lez Wi-Fi r iltima version Dreamehom s i} : . . . .
ay algun problema con la conexio establezca el y descargue la ultima version de la app Dreamehome aplicacion se estd actualizando, las operaciones actuales pueden ser diferentes de las instrucciones en este manual.)

y luego vuelva a conectarlo.

El %elrmic?o de ubicacién no estd activado. Asegurese de que el permiso de ubicacion en la app Dreamehome esta
abilitado.

La sefial Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot se encuentra en una zona con una buena sefial de Wi-Fi.
No admite Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de conectar su robot a una red Wi-Fi de 2,4GHz.

Nombre de usuario o contrasefia del Wi-Fi incorrectos. Asegurese de introducir el nombre de usuario y la contrasefia
correctos.

Para servicios adicionales, pongase en contacto con nosotros a través de aftersales@dreame.tech

El robot no se conecta al Wi-Fi. Sitio web: https://global.dreametech.com
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M3 Especificaciones NHdopmaumnsa no TexHuke 6e3onacHoOCTr

Robot Base de vaciado automatico OrpaHNUYeHnsa Ha - [etv cTapuie 8 neT 1 LA C OTPaHNYEHHbBIMI (N3NUYECKNMM, CEHCOPHBIMU U/
3KCMyaTaLmio YMCTBEHHbIMV CMIOCOBHOCTSMI U/ HE,0CTATOUHBIM OMbITOM 1 3HAHWAMU MOTYT
Vodelo LD11eD odels - MCroNb30BaTb AaHHbI NPUGOP NOA NPVYCMOTPOM B3POC/IbIX MV OMEKYHOB Anist 06ecneyeHms
6e30nacHoi 3KCNyaTaLnn 1 N36exaHns BO3MOXHbIX OMacHOCTeN. OUMCTKa 1 TeXHUYeCKoe
06CNyKMBaHME He LOMKHO BbIMOMHATLCS AeTbMU 683 NPUCMOoTPa B3POC/bIX.
Bateria 2200 mAn Entrada nominal 220-240 V~ 50-60 Hz

(Potencia maxima de salida) - [leTam He criefyeT UrpaTth C 3TUM YCTPONCTBOM. YBeanTech, UTo AeTV U XKNBOTHbIE HAaX0AATCA

Ha 6e30MacHOM paccToaHuM oT poboTa BO BpeMs paboThl.

Ti Aproxi te 6 h : ) N '
S S selidanominat ey TA - 3TO YCTPOICTBO NpegHa3HAUYEHO TONbKO AJ1s OYNCTKMA MOAA B AOMALLHVIX YCA0BMSX. He
MCMONb3YTe ero Ha OTKPLITOM BO3AyXe, Ha NOBEePXHOCTAX 6e3 NoNa, a Takke B KOMMepUecknx
Tension nominal 14,4V ==
Potencia nominal 600 W VAN MPOMBILLNEHHBIX YCIOBUSIX.
Potencianominal 46w - He ucnonb3yiiTe po60oT B 061aCTAX, PACMONOXKEHHbIX Haf NosoM, 6e3 3aLuTHOro 6apbepa.

- 3anpeLuaeTca nepeBopaynBaTh poboTa. 3anpeLyaetcs nepemelLatb poboT 3a KPbILLKY
Frecuencia de 2400-2483.5 MHz En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una Na3epHOro AATUVKa PACCTOSHUSA, KPbILLIKY po6oTa 1y amopTraTop.

operacion distancia de, al , 20 tre la ant ( del io. . . .
(PHANCIa A8, SMEnos, U Ci e ta antenda y e cuerpo aet usuaro - He ucnonb3yiiTe poboT B Cpefax C TEMNepaTypoi OKpyatoLLel cpeabl Bbile 40 ° C uan
Potencia maxima de >0ds HXe 0 ° C, a TakKe Ha Moy C XUAKOCTAMU NIV NNMKMN BeLecTtBaMun.
) < m
salida
. y6ep|/|Te C nona npoBoga nepepn ncrnosib3oBaHnem p060Ta, UyToObI OH He TAHYN X BO BpeM4
ybopKu.
- Y6epuTe C nona xpyrnkne n menkne npeameTtbl, YTobbl poboT He Bpe3ascs B HUX U He
nospegwnn.
- He ,D,OﬂyCKal7ITe nonagaHnda Bonoc, nanbueB N gpyrnx yacTel Tena Bo BCacCblBatoLlee
Informacion sobre RAEE oTBepcTune pobora.
Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no - XpaHuUTe VHCTPYMEHT 419 YNCTKN LLLeTKN B HeJ0CTYNHOM 415 feten mecre.
deben mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus
equipos de desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las - He pa3smelainTe Ha poboTe geten, XMBOTHbIX 1 Kakne-n1mbo npegmeTbl, HE3aBNCKMO OT TOrO
autoridades locales. La eliminacion y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la OCTAHOBJIEH OH W ABWXKeTCS.
mmmm  salud humana. Péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener méas informacion sobre la ubicacion y las .
condiciones de dichos puntos de recogida. - He ncnonb3ynte poboT ans ybopkm ntobbix ropaLLnx BeL,ecTs.
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Y NHdopmaumnsa no TexHnKe 6e3o0nacHOCTL

OrpaHuyeHuns Ha
aKcnnyartauuio

AKKYyMynaTop n

98

3apagkKa

- He ncnonb3yinte pobot ans ybopkn TBEpAbIX 1 OCTPbIX NPeaMeToB.

- Nepep OQUUNCTKOW N TEXHNYECKNM 06C11y)KVIBaHVIEM y6e,u,v|Ter, uTo p060T BbIKJ/TOUEH W 0K-

CTaHUWNA anga 3apaakn otcoegnHeHa OT MCTOYHUKa MNTaHUA.

- He ounLainTe yactn yCTPOMCTBA C MOMOLLbIO BAAXHOW TKAHW NN XNLKOCTEN.

- icnonb3yiiTe 3TO YCTPOWCTBO COMMACHO PYKOBOACTBY MOJSib30BaTens. Monb3oBarenn HecyT

OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM 1 yLLepb, BO3HMKLUVE 13-3a HECOONOAEHNS NHCTPYKLMIA.

- He ncnonb3ynTte CTOPOHHWI akKyMynsTop namn 6asy ana aBTooUNCTKA. ICmonb3ynTe TONbKO C

6nokom nutaHua RCDD1.

- He pa3bupalite, He PEMOHTUPYITE N HE MOANMULIMPYIATE aKKyMynaTop uan 6asy gns

ABTOOUNCTKMN CaMOCTOATENIbHO.

- He pa3smeLuaiTe 6a3y ois aBTOOUNCTKM PSLOM C UCTOUHMKOM Ternna.

- He BbITVIpaI‘/'ITe M He ounwante 3apsagHble KOHTAKThbI 6a3bl 419 aBTOOUMCTKN HAMOUYEHHbIM

nonotTeHUeM Nanm BNaXHbIM pyKaMn.

- He yTVlﬂVI3I/IpyI7ITe CTapblé akKKyMyiaATOPbl HEHaAJ1eXalnm 06pa30M. HeHyXHble akkyMyaTopbl

cnepyet cAaBaTh B COOTBETCTBYIOLLNE MYHKTLI NepepaboTku.

- Ecnnm wHyp nntaHnsa noBpexaeH Nav cyioMaH, HeMeaieHHO NpeKkpartuTe ero 1Crnosib3oBaHne n

obpatnTecb B cnyKby NMoc/ienpoaaKHOro o6cny>XKnBaHums.

- Mepep TpaHCNoOpTNPOBKON ybeanTech, UTo pOOOT BbIK/TKOUEH, 1 MO BO3MOXKHOCTV XPaHUTe ero B

OpUrNHaNbHOW ynakoBKe.

- Ecnuv poboT He ByaeT NCMob30BaThCs B TeUeHMe 4/INTeIbHOro neproaa, NoJIHOCTbO 3apsanTe

€ro, OTK/IIOUNTE 1 XpaHMTE B CyXOM Mpox/iagHOM MecTe. Bo n3bexaHune upesMepHoi paspagkm
aKKyMynaTopa 3apsxaiite poboT He pexke 04HOro pasa B 3 Mecsua.

- 3T0 yCTpOVICTBO OCHALLLEeHO aKKyMynaTOpHbIM B/10KOM, KOTOprIﬁ O0JTXHbl 3@aMeHATb TO/IbKO

NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHocTn

AKKyMynaTop n
3apsapgkKa

JlasepHblii patunk
paccTtosHuna

TexHUKa
6e3onacHoOCTM nNpu
Ncnosib30BaHnNN
nasepa

KBanMrLUMpPOBaHHbIE TEXHMYECKNE CreLanncTbl Uan Creunannctbl oTaena nocaenpoaakHoro
obcnyXnBaHms.

-+ JINTUN-NOHHBIN aKKYMYNATOPHbIN BN0K COAEpXNT OMacHble A5 OKPY»KakoLLLeln cpefbl BeLecTBa.

Mepep TeM Kak BbIBpOCUTb POBOT-MbINECOC, CHAuasna U3BeKNTE akKyMYNATOPHbLIA 610K 1
yTunn3npynTte ero nnbo cgante Ha nepepaboTKy B COOTBETCTBMY C MECTHbIMY 3aKOHAMU 1
npaBuIaMn CTPAHbI UM PerMoHa UCroib30BaHus.

- Mpwn n3BneyeHNN akKyMynaTopoB 13 N34enna pekoMeHayeTca cHayana rnosHoCTbIo

n3pacxonoBatb UX 3apag n yﬁe,D,VITbCﬂ, UTO NPOAYKT OTK/IKOYEH OT UCTOYUHWKA MNTaHWUA.
BbIKpyTUTE BUHT B HVDKHEN yacTu, 3ateM CHUMmnTe KPbILUKY.

- OTcoegnHnTe pa3beMm 1 U3BJIEeKNTE aKKyMyNnaTopbl. Bo n3bexaHre BO3MOXHbIX TpaBM cnegnte

3a Le/IOCTHOCTbH akKKyMYIATOPHOIO OTCeKa.

- MepepanTe akkyMynaTopbl NpodeccnoHanbHOM opraHn3aunin rno nepepabortke.

- JlazepHblii 4ATUMK PACCTOAHNA COOTBETCTBYET KNaccy 1 fa3epHbixX 3aennii ctaHgapTa IEC

60825-1:2014 n He co3paeT onacHyo J1a3epHyo pagnaunio.

He TpaHcnopTunpyinTe poboT-nbliecoc npu Temrnepatype Bbiwe 50 ° C nnn Huxe -20 ° C.

B TeueHne KopoTKOro nepunopga, Hanpumep ogHOro Mmecaua, nbl/iecoc PeKoOMeHAyeTca XpaHuTb Npu
TemnepaTtype oT -20 A0 50 ° C 1 OTHOCUTENbHOW BNaxXHoCTu 60 % + 5 %. B TeueHne AnntenbHoOro
BPEMEHN XpaHunTe MNblJIecoc Npun TeMnepaType okpyxatoLen cpeabl ot 0° C o 40° C.

- YTUAn3snpynTe nbinecoc Hagnexawmm obpasom. Korga ero cpok cny»Kbbl NO40NAET K KOHLLY,

YTUAV3NPYIATE Mbl/IECOC B COOTBETCTBUMN C MECTHBIMY 3aKOHAMW 1 MpaBuiaMin CTPaHbl NN PernoHa, B
KOTOPOM OH NCMOSb3yeTcs.

- [laTy NpoOn3BOACTBA CM. HA 3TUKETKEe CO LUTPVX-KOLOM.

HacTosiwum komnaHus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asiBnsieT, 4to Tun pagroobopygosanus RLD11GD cooTseTcTBYeT Tpe6oBaHusm Aunpektusbl 2014/53/EU.
MoNHbIV TEKCT feknapaLmmy 0 COOTBETCTBMM HOPMaTUBHbIM TpeboBaHusaM EC gocTyneH no cnepytoulemy agpecy: https://global.dreametech.com
MopgpobHoe 3neKTpoHHOE PYKOBOACTBO CM. NMo agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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onucaHne ngennsa

AKceccyapbl

MpepBapuTenbHO yCTaHOBJ/IEHHble aKkceccyapbl

KoHTelHep Ans nbian

OcHOBHas WeTka

Apyrve akceccyapbl

%

bokoBas LeTka

BopgsHol 6ak LliBabpa

100

O

MblneynaBnnBaroLLnin MeLwokK
(npepycTtaHoBneH)

LLIHYyp nuTaHns

OnuncaHwne nsgenna

Po6ort

Jatunk Bo3BpaTa o
Ha 3apagky © aMopTn3aTop

BepxHss KpblwKa

nasepHoro
natymka B NHankaTtop Wi-Fi

paccTosHus (Mog KpbILLKOIA)

KHomka cbpoca HacTpoek

(Mopa, KpbILLKOIA)

- HaxxmuTe n yagepxmariTte

B TeUeHMe 3 cekyHg, 4Tobbl

Bo3gyLLHoe © BOCCTAHOBUTb 3aBOACKNE

otBepcTme/ HaCTPONKM
OUHaMUK

[aTunk Kpas

°

KpblLwKa ©

[atunk nageHns

o 3apsgHble KOHTaKThbI

3apsgHble KOHTaKTbl ©
HanpasnsawLe Koneca

OcHOBHas WweTka

bokoBas wetka ©

JaTtunk napeHns o Jatunk napeHuns

OCHOBHble Kosieca © o OCHOBHbIe Kosleca

KHOMKAa 3aLUNTHOW KPbILKN
OCHOBHOV LLLEeTKN

3abop nbian

o Jla3epHOro gatunka pacctoaHmns

¢d o

(1) KHonka nutaHus/y6opku
- YTOBbI BKNOUNTL/BLIKMIOUNTE MUTAHKE, HAXKMUTE
KHOMKY U yAepK1BainTe B TedeHne 3 cekyHsa,
- Mocne BKNtOUeHWs poboTa HaAXXMUTE KHOMKY, UTOObI
HauaTb yOopKy

O KHorKa foK-CTaHuyn/KHOMKA JI0KanbHOM y60opKA
- HaXXMuTe KHOMKY, UTOBbI BepHYTL POBOT Ha 3apsaHyHo
[LOK-CTaHLMIO
- HaXXMUTe KHOMKY, UTODbI BKIHOUUTE PEXKNM JIOKANLHOW
ybopKM

NHANKaTOp COCTOSHMS

- Benblil (NOCTOAHHBIN): 1aeT ybopka/ybopka
3aBepleHa

- OpaHXeBbIi (MuratoLwmii): coon

- Muratowmin 6enblii: pobOT 3apshkaeTca Npu
[0CTaTOYHOM YPOBHE 3apsiaa
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Y OnwncaHuve nsgenus OnwncaHwne nspenns
Ba3a ana aBTOOUNCTKN OTKPOITE BEPXHIOIO KPbILIKY KoHTeliHep ans nbinn Mopynb WBeabpbl

KHOMKa BbIMyCKa KOHTeNHepa Ans nbiam

BopgsHol bak

|——o BepxHsis KpbILIKa

T VIHAXKAaTOpP COCTOAHNS
Benblii: basa an1s aBTOOUMCTKM

o 3aXWM KPbILIKN KOHTEHepa

noakoYeHa A /’7 7 o [1a3 MeLlKa Ans nbian o dUALTP ‘
MuratoLnin 6enblin: Nblnecoc 3apskaeTcs / HOrKa BbliMycka
. o A BOAsSIHOTO 6aka
CnIOLLIHOW OpaHXeBblii: OLLNOKa o
DunbTp ° 3abop nbinn Boao3abopHoe
— ]
oTBepcTMe
t——° CurHanbHas 30Ha
igO@ LLIBabpa o MMa3
| o 3apsaAHble NNacTUHbI
@// 3abop nbin
W O
HWKHSS MeLwoK gnsa nbinn
o 06nacTb KpenneHns
3aaHAA
[T ——— Pyuka MeLLKa 418 Nbim
o  MOHTaXHbIN BUHT
O @
o
o KpbllKa BO34yX0BOAA
——o [la3 xpaHeHus kabens nuTaHns
O ©)
——o [He3p0 kabens NuTaHus
@ O

MpuMeyaHne. B 3aBOACKON KOMIMIEKTALLAN YXKe YCTaHOB/IeH HOBbIV MeLLOK NS MbIIN.
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Y NoproroBka K y6opke 3. MopknounTe Gasy K MMTAHNIO N HAYHWTE 3aPAAKY MoaknueHne K npnaoxeHuo Dreamehome

YcraHoBuTe 6a3y Ha POBHYH MOBEPXHOCTb Y CTEHbI 1 NOAKNKOUNTE K
3N1eKTPONNTaHNIO.YCTaHOBUTE Mbl/iecoc Ha ba3a AN aBToOUNCTKY ANs

1. Yp,an nTe 3alNTHbIE 3/IEMEHTbI OA3aPAAKY. MINECOC ABTOMATMYECKK BITIOYMTER V1 HAYHET NOA3APAAKY. Vla,cl,envwe ncnonb3yeT NpunoxeHne Dreamehome anasg ynpaBnenus NMprnmeuaHne. ) o .
Mepep NepBbIM NCNO/Ib30BaAHNEM PEKOMEHAYeTCs MOSHOCTbIO 3apsAAnNTb YCTPOVUCTBOM. - DyHKUMNA 6eCrpOoBOAHON CETU NMOALEPXKIBAET TONIbKO Wi-Fi c yactoToi
aKKyMy/iaTop. 2,4y,

1. 3arpy3v|Tb npunoxeHwume Dreamehome - MpunoxeHne perynspHo o6HoBASETC. DaKTUUeckne LencTens moryT
OTINYATLCS OT YKa3aHHbIX B AAHHOM NHCTPYKLUN. CnefyinTe NHCTPYKLMUAM,
>0,3m OTCKaHVIpyI7ITe QR-KOLI, Ha p060Te nnv BBegnTe B NONCKOBOW CTPOKe MarasnHa onnpascb Ha TEKYLLYH BEPCUIO MPUIOXKEHMS.
npunoxeHnin Dreamehome uTo6bI 3arpy3nNTb 1 YCTAHOBUTL MPUIOXKEHNE
4,-:\\ cornacHo TpeboBaHusM. 3 C6p0c Wi-Fi

OTAINYHBIN CUTHAN
Wi-Fi OTKpOTe BEPXHIOK KPbILLKY, UTO6bl nosaBmnaca nHankatop Wi-Fi.
OfHOBPEMEHHO C 3TUM HaxMuTe 1 yaepxnsaite kHorkm "(O"n" O
MoKa He yC/blLINTe rO0COBYHO MOACKA3KyY "OXnaaHne HacTponkn cetn'.
Kak ToNbKo nHAnKaTop Wi-Fi HAQUHeT MeaneHHo MuraTb, poboT neperigert

BPeXnM nogknoueHna K cetn.

MpumeuyaHue. Ecnn Baw TenedoH He MOXeT NMOAKMOUNTLCS K poboTy,
cbpockTe HacTpolikn Wi-Fi n gobaBbTe ycTPOKCTBO MOBTOPHO.

>15m BcraBbTe Kabenb nuTaHums 2. AOGaBneHVIe yCTpOﬁCTBa

B a3 xpaHeHus kabens
OTKpoliTe NpunoxeHvie Dreamehome, HaxMuTe 3HaUOK @ B NPABOM BepXHEM
Mpumeuanne. Yy N OTCKaHnpynTe QR-KoZ Bbile MOBTOPHO, YTO6bl 06aBNTL YCTPOMCTBO

- YBeanTech, UTo Ha pPaccTosaHum 1,5 M cnepeam 1 0,5 M OT BOKOBbIX CTOPOH Ha3bl DreameBot D9 Plus. MoaknioumTeck k Wi-Fi COMAacHo NHCTPYKUMAM.

OTCYTCTBYHOT MOCTOPOHHWE NpedMeTbl.
- YbeauTeck, UTO 30Ha NOAaYN CUrHana ceoboaHa oT MOCTOPOHHMX 0ObEKTOB.

° MIHankaTtop Wi-Fi

- MuraHve (MefieHHoe): OXnaaeT NOoAKUEeHNS.

- MuraHue (bbiCTpoe): BbINOMHSAETCA NOAK/IOUEHNe.
- FopwWT: NOAKMOUEHO

O basa gnsa aBToOOUNCTKA

PekoMeHpayeTcs 06ecneymnTb OTMPaBKy Mbinecoca Ha ybopky 13 6asbl. B
° o TaKOM C/lyyae MblIeCOC CMOXKET CAaMOCTOSITENIbHO BEPHYTLCS Ha 6a3y. He
nepemelyanTe 6asy B npouecce paboTbl Mbliecoca.

Mocne Toro, kak poboT BbIMOMHUT 3afa4y YOOPKM 1 aBTOMATUHECKN BEPHETCS QR-kop,
MpumeyaHne. Korga bokosad weTka byaeT yCTaHOB/IeHa Ha NPasuibHOe Ha a3y, 6aza Ha4YHeT aBTouMCTKY. Vicnonb3yiiTe NpunoxeHue, 4TO6bI 324aTH
MECTO, Pa3AacTcs LLeNuok. Apyrve HacTPOWiKM.
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Y PykoBopacTBO MO 3Kcnyataumn

1. BKnoueHune/BblK/1lOUEHNeEe
HaxmunTe 1 yaepxnBaiite kHornky () B TeueHme 3 cekyHa, uTobbl 3aropesncs

VNHAVKATOP NUTaHUS (MOCTOSIHHBIN) 11 POBOT NepeLLes B PeXUM 0XNAAHVS.

YTO6bI BLIKIKOUMTL POBOT, HAXMUTE 1 yaepxuBaiite kHorky () B TeueHne
3CeKyHA, KOraa po6OT OKAXKETCS B HEMOABVXXHOM MOSTOXKEHNN.

2. Hauano y6opkn

HaxmuTte Ha kHorKy (D, uTo6bl BbIKIKUNTL Mbliecoc. MNoc/ie akTneaumn
Nblaecoc creHepupyeT MapLUpyT, NOC1eA0BaTENbHO BbIMOAHNT y6opKy
BAO/Ib KPAeB M CTEH, @ 3aTeM 3aKOHUNT YBOPKy Ka)/Aol KOMHaTbl No
S-06pasHoMy MapLUPYTy ANS rapaHTK KavecTBa yBopKu.

( @ﬁk :
i )
( 1 (
lf )

3. Pexkum y6opkK

B npunoxeHnn Dreamehome AOCTYMHbI YeTbipe pexnma ybopku: TMxnin,
CTaHAAPTHBIV, MHTEHCUBHBLIA 1 Typbopexnm. CTaHAaPTHbIN pexnm
YCTAHOBJ/IEH MO YMOTUAHNIO.

106

4. Pexxnm nay3bl/cHa

Naysa: HaxmuTte Ntobyto KHoMKy, YTo6bl NPUOCTaHOBUTL POGOT BO BpeMs
y6opKu.

PeXxum cHa: ecivi B TeueHne 10 MUHYT po60oT He NoyumnT 3aaauy, OH
ABTOMATVYeCKN NeperifeT B PeXnM CHa, @ UHAMKATOPbI MTAHWS 1 3apsaKm
noracHyT. HaxmuTe nto6byto KHOMKY, UTOBbl aKTMBMPOBATL POGOT.

MpumeuaHue.
« EC/vi pOBOT He Haxo4MTCA Ha NOA3apPALKE, OH aBTOMATNYECKN BbIKNOUNTCSH Yepe3
12 yaca B pexxrme cHa.

+ B C/lyuae oCcTaHoBKM Mblfiecoca noMecTuTe ero Ha basa As aBTooumnCTKH,
YTOObI 3aBEPLUMTE TEKYLLYHO 33434y YOOPKA.

5. PeXXuM sIoKasibHOW y6opKn

Ecnu po6oT HaXOANTCS B PEXMME OXNAAHNS NN NMPUOCTAHOBEH, HaXMNTe
W yAepXKMBalTe KHOMKY {F B TeUeHwe 3 cekyHf, UToBbl MepeTy B pexnm
NloKanbHoM ybopku. B 3ToM pexxurme poboT byaeT ybrpatb 30Hy B paguyce
1,5 x 1,5 MeTpa BOKpyr cebs. Mocne 3aBepLUeHst N10KabHOW y6opKn poboT
aABTOMATNYECKN BEPHETCS B M3HAYasIbHOE MOMIOXKEHNE 1 OTK/IHUNTCS.

MprMeyaHme. Mocne akTMBaLMN PeXMMa 10KabHOW YBOopKM TekyLlas 3aaada
ybopkun ByaeT 3aBepLueHa.

6. BonbLe hyHKLUIA MPUIOKEHNS

B MproXeHy fOCTYMHbI HACTPOVIKM PACLUMPEHHbIX (YHKLMI, TaKnX Kak
y60opKa BbIBPAHHOV 30HbI, NAAHVPOBAHE 30HbI YBOPKM, 30HbI OrPaHNYeHHOro
[l0CTyna/BUPTYasibHas CTeHa U T. .

MpumeuaHue.

- CnesyiiTe VHCTPYKUMSM B MHTeperce NpUoKeHns, 4Tobel NCNonb30BaTh
60/bLUEe PYHKUNA.

- Bepcvs npunoxenrs Morma beiTb 0BHOBNEHA AN YaCTUYHO M3MEHeHaA.
CnepyiiTe MHCTPYKUMSM ANs TekyLLel BepCUm NPUNOKEHNS.

PyKoBOACTBO MO 3Kcnyataunun

7. DyHKUMA Y60opKn WwBabpoi

[ins [OCTVKeHVA NyydLlero pesynbrata ybopKu pekoMeHayeTcs Hauatb
MCMoNb30BaTb PEXUM LWBA6PbI Nocsie 3 NpYMeHeHNnit poboTa.

1) BepkmuTe WBabpy v yaanuTe octaTky BoAbl. BcTaBbTe WBabpy B nNas
BOASHOro 6aka, Kak MoKasaHo Ha PUCYHKe, 1 HAaAeXHOo 3akpenunTe ee.

2) OTKpOWTE KPbILLKY BOASHOro 6aka, HanonHuTe 6ak UnNCTo BOAON 1
MJIOTHO 3aKPOMTE KPbILLKY.

MpuMeyaHne. He NCNOAb3YITe YNCTSLLME U Ae3VHDMLMPYIOLLIME CPeaCTBa.

3) BctaBbTe BOAsiHON Hak poBHO B 3afHel YacTn poboTa, noka He ycablwnte
wenyok. HauHuTe y6opky Haxatvriem kHonku (D) unm uepes npunoxexHue
Dreamehome.

MpumeyaHue.

+ He pekomeHAayeTCs MCNoAb30BaTh YHKLUMIO YOOPKIM WBAOPOM Ha KOBPAaX.

+ o Mepe HeobxoAMMOCTV PeryanpyiiTe Noaaqy Bodbl K LLBabpe C MOMOLLbHO
MOBMNBHOMO NPUIOKEHNS.

4) HapaBuTe Ha gBa BOKOBbIX 3aXMNMa BHYTPb 1 TONIKHUTE BOAAHOW 6ak

Hasag, uTo6bl N3BNeYb ero.

MprmeyaHne. CHUMKTE MOAYNb LWBAOPLI, eCv PODBOT HAaXOAMTCS Ha
noA3apsake NN He NCNO/b3YeTCs, BblNeinTe 0CTaBLyoCcs B 6ake Boay 1
ouncTuTe rydkry Weabpsl, YTOBLI NPEA0TBPATUTL NOSABAEHME MAECeHM 1
HEeMNpPUATHOTO 3anaxa.
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PerynsapHblii yxoa,

KOHTEVIHep BNA NbIIN * OuniianTe NoCIe Kax/a0ro UCrob30BaHU
2. OTKpOViTe KPbILLKY KOHTelHepa ans 3. Ounctka oTBepCTMs Ans 3abopa nbian
MblAV TaK, KaK MOKAa3aHo Ha CTpenke, 1

0cBo6OAVITE COAEPKIMOE KOHTeHEpa.

1. OTKpOWNTEe BEPXHIOHK KPbILLKY poboTa-
nbljecoca  HafaBuTe Ha 3aXNMbl
KOHTelriHepa ans nbiav, 4tobbl N3BaeYb ero.

dunbTp

1. CHUMUTE PUALTP, NOCTYUYMTE MO KOopnycy
unnbTpa, UTobbl YAANUTbL Kak MOXHO 6onbLue

2. 3anpeLaeTcs NPoMbIBaTh ULTP. PaspeLlaeTcs NpoMbiBaTb TONLKO KOHTEHep ans nbian. Nepeg,
YCTaHOBKOW Ha MeCTo ero HeobxoAMMO TLLaTe/IbHO MPOCYLUNTb.

21
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,
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MpumeyaHme.

+ He mbiTaiiTecs 0UnCTUTL QOUALTP WETKOM UAK NabLAMM.
- Icnonb3yiTe TONbKO YMCTYHO BOY A/1s MPOMbIBKY KOHTEMHepa 15 Mbln. 3anpeLlaeTcs UCNob30BaThk YMCTsLLME CPeACTBa.
- MONHOCTBIO MPOCYLIUTE KOHTEHEP ANs MblIV Nepes UCNo/b30BaHeM.

- PekOMeH/yeTCs BbIMOMHATL QUUCTKY (OUALTPA PA3 B 2 Heflen, 3aMeHy — Kaxable 3 Mecsaua.
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PerynsapHbiii yxoa

Mopaynb wBeabpbl
1. HaXXMunTe Ha 3aX1Mbl B GOKOBOW YacTy BOAAHOTo 6aka, CHUMMTE Moay b
wBabpbl n N3BeknTe ryoky.

2. CneiTe ocTaBLUytOCsA BoAy M3 BogsHoro 6ak. NMpomorite 6ak Bogowm n
NpoTPUTE HACyX0 UN OCTaBbTE BbIChIXaTb €CTeCTBEHHbLIM MyTeM.

MpumeuaHne. He noasepraiite 6ak BO3AENCTBUIO NPAMbIX COMHEUHbIX /IyUei.

3. MpomoiiTe BOAOW 1 BbICyLLNTE rybKy LUBabpbI.

o, Wy

10 2

af24hrs 3

B s
s

1\

MpnmeuaHwve.

- [loCNe OKOHYaHKS MCNOB30BaHNA V3BeKnTe rybKy 13 Moayns LWBabpk!, YTOOLI
rpA3Has BoAa He Bblannack 06patHO B Bak 11 He 3acopwina OTBepcTvie ANs BOAbI.

+ 1ng onTuMansHo paboTel pobOoTa pEKOMEHYeTCs MeHsTb ryOKy LWBabpbI
Kaxaple 3-6 mec.

4. EC/IM NOTOK BoAbl Cabblil Nv Boga pacnpenensercs HepaBHOMEPHO,
OUVICTVTE BO34YLLIHOE OTBEPCTME B BEPXHEN UACTU KPbILLIKM BOASHOTO 6aka.
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Y PerynapHbIii yxop, PerynsapHbiii yxoa

OCHOBHas KNCTb, 6oKoBas LeTKa N yHnBepcasibHOe 3ap;|p,Hb|e KOHTaKTbl N AaTUNKN p060Ta 3amMmeHnTe MeLloK Ana Nbinn
Kosneco OuucTuTe 3apsiAHbIE KOHTaKTbI, AATUVKN POBOTA 11 CUTHAbHYIO 30HY PeKoMeHyeTcs BbIMO/IHATL 3aMeHy MeLLKa Kaxable 4-6 Hefenb.
_— 6 6a30BOW CTAHLNW MATKOW CYyXOl TKAHbHO:
- MKMUTE HA 3aLUNTHBIE 3aXMMBI LUETKN BHYTPb, 4TODLI N3BIEUb ee 1. YTununsmpynTte MeLloK gas Nbinuv 3. YCTaHOBWTE HOBbIV MELLOK A1 NbIN

33LLMTHOE YCTPOINCTBO M A0CTaTh LLETKY 13 poboTa.

2. BblTawuTe KpbILLKK KNCTEN, KakK MoKa3aHo Ha cxeme. V|CI'IOﬂb3yVITe
NPaBWIbHbIV NHCTPYMEHT AJ19 yAaNeHNs BOIOChI, 3anyTaBLUMecs B LLeTKe.

3. CHUMUTE 1 OUUCTUTE BOKOBYHO LLIETKY.

4. O1gennTe ocb 1 06074 CTaHAAPTHOTO KOIeca C MOMOLLbHO He6O/bLUIOA
OTBEPTKM 6e3 Upe3MepHbIX YCUINIA.

©) oD.Do

o JlasepHoro garuvka
paccTosHus

o [laTuvK BO3BpaTa Ha 3apsaky

o amopTraTtop

ﬂ,aTHVIKVI nageHunsa =
MpriMeyaHne. Bo BpeMs yaaneHvs Mewka Ans nolav 3abnokupyinTe pyuky, B
UTOBbI Mbl/b HE MOMNANAa HaPy»Ky. 4. 3aKpoiiTe BEPXHIOK KPbILWKY 6a3bl A1 aBTOOUNCTKN

—©° 3apagHble

S ) KOHTaKTbI 2. Ounctute nnLTp
o o
o o CurHanbHas
@ ===
L H—] 30Ha
q 0O O
o 3apsgHble
KOHTaKTbl
o o

MpumeuaHune. Bna)kHoe NosnoTeHLLe MOXeT NOBPeanTb YyBCTBUTEIbHbIE MprmeyaHue. He NpuMeHsiiTe cuy, YToObI 3aKkpbITs 6asy, ecn He }
3neMeHTbl poboTa n 6a30Bow cTaHUMW. [119 OUNCTKM UCMONb3YATe TONbKO NOTly4aeTCAd 3aKPbITh €€ BePXHIOK KPbILLKY WK OTCYTCTBYET YCTAHOBNEHHbIN
MeLLOK A5 MbIAw.

Cyxoe nonoTeHLe.
111
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Y PerynapHbIii yxop, Bonpochkl 1 OTBETHI

OuuncTka Bo3ayxoBopaa

Tun npobnembl PeweHne
B cnyyae 3acopeHns BO34yX0BOAA OUNCTUTE ero, C/Iefysl MIHCTPYKLMSIM HIDKe. 3. MOBTOPHO YCTAHOBMTE KPbILWKY BO3AYyXOBOAA, KAk MOKa3aHo Ha cxeme.
1o Hn3Knin ypoBeHb 3apaaa. 3apaante pobot Ha 6ase Ans aBTOOUNCTKN 11 MOBTOPUTE MOMbITKY.
- UTKPYTVTE MOHTAXHbIE BUHTBI HA KPBILIKE BO3AYXOBOAA U CHUMITE €€. Po6oTt He BKktouaetcs TemnepaTtypa oKpy>KaroLLein cpefbl CANWKOM H3Kas (HKe 0° C) nam CANLWKOM BbicOKas (Bbiwe 40° C). AnanasoH

pabouein Temnepatypbl poboTa: ot 0° C go 40° C.

basa gns aBTo0unCTKM obectoveHa. Yoeantech, uto 0b6a KoHLA Kabens NnuTaHns NoAKYeHb KOPPEeKTHO.

Po6oT He 3apskaertcs -
Cnabblii KOHTAKT. OUNCTUTE 3apsHbIe KOHTAKTbl 6a3bl A8 aBTOOUNCTKY 1 poboTa.

CNVLWKOM MHOTO NPensaTcTBUA psgom ¢ 6ason ans 3apagkn n céopa noinn. NMomectnte 6asy Ha 6onee OTKpbITOE

NPOCTPAaHCTBO.
MBINECOC HE MOXET BEPHYTHCA OunctuTe 30HY Nogaun curHana 6asel ans aBTOOLIVIETKVI. .
Ha basa 19 aBTOOUNCTKM. B pe3synbrate nepemelleHnst po60Ta MOXeT NPOV30NTY N3MEHEHVE NOKALUW NN 3MEHEHME KapTbl OKPY»KatoLLel
NAaHNPOBKN. ECv poboT HaxoanTCs CAVLLKOM faneko ot 6a3bl 411 aBTOOUNCTKM, OH HEe CMOXET aBTOMaTNYeckn
BepHYyTbCs Ha 6a3y camocTosTeslbHO. B TakoM ciyyae HeoBX0AMMO BPYYHYO BEPHYTb Mbliecoc Ha 6a3y ans
ABTOOUNCTKN.
Cbon B pabote poboTa BbikntounTe n nepesanyctmrte pobort.
Mepe3anyck p060Ta MOCTOPOHHME 3BYKN BO BpeMs B 0CHOBHOW 1 6OKOBOW LLETKax AN B OA4HOM N3 OCHOBHbIX KOJIeC MOr 3aCTPATb MOCTOPOHHNIA NpeaMeT. OcTaHoBUTE
2. MpoBepbTe BO34YXOBOA Ha Ha/nuve NOCTOPOHHKX NpeagMeToB. Mpu yBopku poboT 1 yganuTe BeCb Mycop.
HaNVUMU 3aCOPEHNI OUNCTVTE BO3AYXOBOL. Ecnu poboT nepectan pearmpoBaTh 1 He BbIKIOYAETCS, BbIKIOUKTE ero
NPUHYANTENbHO, HAXaB 1 yaepxuBas kHorky (D B TeueHune 6 cekyHA. 3aTem 5 5 KoHTeliHep Ans nbinun nepenosiHeH. OUncTnTe KOHTelHep 1 oTBepcTune ans 3abopa nbinu.
i I Pob6oT cTan xyxxe ybupatb nnm
HaXMUTe 1 yaepXnBariTe KHOMK B TeUeHue 3 cekyHp, Utobbl BKIOUNTb
yAep. y O yHA, oCTaBAseT Noche cebs rpasb ®durnbTp 3a6UT. OuncTnTe ero. .
po60T NOBTOPHO. B OCHOBHY!IO LLeTKy Nonan NoCTOPOHHWI npeaMert. Y6epuTe ero.
Yb6enntechb, UTo B BOASIHOM Hake eCcTb Bofa.
AKKyMynaTo ’
yMy, P I\n/loo,u'c,lgg:;)zaﬁm%bvll :%p.aET QuucTrTe ry6Ky LBabpbl, €C/IN OHA 3arpsA3HUAACh.
B poGOT BCTPOEH BbICOKOICI(EKTVBHBIN IMTUV-MOHHbI GKKYMY/IATOPHBIN He3Haw|Tenybeu7| 06beM Bogpl Y6eanTech, Uto rybka weabpbl ycTaHOB/EHA NPaBW/bHO B COOTBETCTBIMN C PYKOBOACTBOM MO 3KCMAyaTauum.
6n10K. Mpu exXeAHeBHOM UCMO/Nb30BAHNN 3apsiKaliTe akkyMynaTop MONHOCTbIO, CBOEBPEMEHHO ouKLLaliTe BO34yLIHOE OTBEPCTME B B @PXHE UacTu KPbILLKN BOASHOTO 6aka.
uTobbI NOAAEPKNBATE TEXHNYECKIE XapaKTEPUCTUKN akkyMynsTopa. Ecan
POGOT He 1CMo/b3yeTcs B TeUeHue 10Nroro BPEMEHN, OTK/IHOHITE €10 1 y6epnte He paboTtaeT pexunm HW3Kuii ypoBeHb 3apaaa akkyMynsTopa. CBoeBpeMeHHOo nog3apaante poboT, UTobbl BKAKUNTL PeXnM
Ha XpaHeHue. Bo n3bexkaHne noBpexaeHnii n3-3a UpesMmepHor paspsagki "3annaHnpoBaHHas ybopka" "3annaHnpoBaHHas ybopka"

po6OT HEOBXOAMMO MOA3APSKATE HE PeXxe, UeM OAVIH Pa3 B TPV MecaLia.
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Y Bonpocbl n oTeeTbl

Tun npobnembl

PeweHne

Po6oT He noagkntouaetcs K Wi-Fi

Cbon nogkntoueHns kK becnposogHow cetn Wi-Fi. CbpockTe HacTporikn Wi-Fi 1 3arpy3nTe nociefHoow0 BepCnio
npunoxeHuns Dreamehome, a 3aTeM Nonpo6yiTe MOBTOPHO MOAK/IUYNTLCS.

DyHKUMA onpeaeneHns MectornosioKeHns He OTKpbIBaeTCs. I'I0>Kany|7|CTa, yﬁe,D,VITECb, UTO paspelleHne Ha
MeCTOononoXxXeHre B NPUIoXKeHNn Dreamehome BkntoueHoO.

Cnabbii curHan Wi-Fi. NMepemecTtnte pob0OT B 30HY C YCTOWYMNBBLIM CUrHanom Wi-Fi.
PoboT He noppepxmBaeT Wi-Fi c uactoTton 5 My, Y6eantech, 4to Baw poboT nogkntoveH K Wi-Fi 2.4 Ty,

HeBepHOe nmvsa nosib3oBartens Uan Naposb JoMallHero Wi-Fi. Ybeguntecb, 4To Ms Nonb3oBartens u naponb BBeAeHb!
npaBuibHO.

PoboT He npogomkaeT ybopky
nocne 3apsakun

Y6eauTech, uto poboT He nepeLuen B pexxmm "He 6€CroKonTb', B KOTOPOM OH He MOXKeT BO30OHOBUTL YHOPKY.
Mblaecoc He NPOAOIXKAET yBOPKy Mocne NoA3apsakn NN BO3BpaTa Ha basa Ang aBTOOUNCTKN BPYUHYHO.

Po60T BO3Bpallaercs Ha
6a3y ans aBTooumncTkn 6es
BbIMNO/HEHMS 3a4a4 No
aBTOOUMNCTKE

B pexnme He 6ecnokounTb p060T He CMOXeT aBTOMaTn4yeCcKn BbINOMHATb COOTBETCTBYOLWME 3a4aun.

MHorpa c60p MblV 3aHNMaeT
CNWKOM MHOTO BpeMeHN.

B cnyuae, Korga rnblaiecoc BbiNosHAEeT 3a4auu no c60py NblIN NPOA0/KUTENNIbHOE BpeMa NN BO34YyX0BOL
HewncnpaeseH, c60p NblAV MOXeT 3aHNMaTb 6osnbLue BpeMeHn ana npefotepalleHnsa 6I'IOKVIpOBKI/I.

HeBO3MOXKHO 3aKpbITb BEPXHIOH
KPbILLKY 6a3bl

[poBepbTe Hannume mMeLlKa A4 Nblin. ECI MeLwwoK He yCTaHOoB/1eH, yCTaHOBUTE.

[ns nonyueHus LONOAHUTENbHOI MHOPMaLM OTKpoiiTe NpunoxeHne Dreamehome, nepeiianTe Ha CTPAHNLY YCTPOIICTBA, @ 3aTEM HAaKMUTE « & » >
«CrpaBka», UtTobbl y3HaTb Gonblue. (MpraoKeHre peryaspHo o6HoBAseTCs. DakTnueckre AeCTBIS MOTYT OT/IMYATLCS OT YKA3aHHbIX B AAHHOW MHCTPYKLMUN. )

[Lns nosflyyeHvs AONOAHNTEbHBIX YCIYT CBSXKMTECh C HAMU Mo agpecy aftersales@dreame.tech

Beb6-cainT: https://global.dreametech.com
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OCHOBHble NapameTpbl

Pob6oT ABTOMAaTMYECKU OMOPaXKHMBaeMon 6a3bl
M RLD11GD
onene © Mogenb RCDD1
3200 MA/uY
AKKyMynaTop
(HoMUHanNbHas MOLLHOCTb aKKyMynsiTopa)
HoMUHanbHas
Bpemsi 3apaakn OKos10 6 4 BXOAHAst MOLHOCTb 220-240B~30-60 T
HoMuHansHoe 1448 =
Ranpmxenne HoMUHanbHas
19,8B—=—=1A
HoMWnHanbHas 46 BT BbIXO0AHasa MOWHOCTb
MOLLHOCTb
Pa6ouasi yacrora 2400-2483,5 MIy, HomunHanbHas 600 BT
MOLLHOCTb
MakKc. BbIxogHas < 20 gBM
MOLLHOCTb

Mpwn 06bIYHbBIX YC/IOBUSX NCMOMNb30BAHUS MeXAy aHTeHHOW 3Toro
060pyf0BaHNSA 1 TeJIOM NOJSIb30BaTeNs AO/MKHO COXPAHATLCA paccTosHme
He MmeHee 20 cMm.

NHdopmaumnsa 06 ytunmsaunm n nepepaboTke 0TXO40B 3/IEKTPUUECKOTO N 3/1eKTPOHHOro 060pyaoBaHns

Bce n3genvs, 0603HaveHHble CMMBOIOM pa3faenbHOro cbopa oTpaboTaHHOrO 3/1eKTPMYeCcKOoro 1 3nekTpoHHoro obopypoBaHusa (WEEE, anpektuea
2012/19/EU), cnepyeT yTUAN3NPOBATb OTAE/bHO OT HECOPTMPYEMbIX BbITOBbIX OTXOA0B. C Lies1bio 0XPaHbl 340P0Bbs M 3aLLNTLI OKpYXKatoLen
cpeapbl Takoe obopygoBaHne HeobxoanMo caaBaTtb Ha NnepepaboTKy B creunasbHble MYHKTbl MprYieMa 31eKTPUYeckoro U 3N1eKTPOHHOro

EEE  (GopygoBaHWs, OrNpeaeneHHble NPaBUTeIbCTBOM U/ MECTHLIMYW OpraHaMu BnacTu. MpasuibHas yTnamsauma n nepepabotka nomoryt
npegoTBpaTTb BO3MOXHbIe HeraTnBHbIe NOC/IeACTBNA AN OKPY»KatoLLen cpefbl U 340P0Bbs yenoBeka. Ytobbl y3HaTb, rae HaxogaTcs Takne
nyHKTbl c6opa v Kak oHM paboTatot, 0bpatnTech B KOMMAHMIO, 3aHNMAIOLLLYOCS YCTAHOBKOM 060pyA0BaHs, N B MeCTHbIe OpraHbl BacTu.

115




Informacje dotyczgce bezpieczenstwa
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Ograniczenia w
uzytkowaniu

- Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby o

ograniczonych zdolnosciach ruchowych, sensorycznych lub umystowych, a takze
przez osoby o ograniczonym doswiadczeniu lub znajomosci sprzetu, wytgcznie pod
nadzorem rodzica lub opiekuna w celu zapewnienia bezpiecznego uzytkowania i

unikniecia zagrozen. Czyszczenie i konserwacja nie powinny by¢ przeprowadzane przez

dzieci bez nadzoru.

- Dzieci nie mogg bawic sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i zwierzeta

domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego
pracy.

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku

domowym. Nie nalezy uzywac¢ go na zewngatrz, na powierzchniach innych niz podtogi
oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

- Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego

zastosowania bariery ochronnej.

- Nie nalezy umieszczac robota do gory nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy czunika

laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu.

- Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na

podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

- Przed uzyciem robota nalezy podnies¢ z podtogi wszelkie przewody, aby zapobiec ich

przemieszczaniu podczas czyszczenia.

- Nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich

uszkodzeniu w przypadku zderzenia.

- Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotéw.

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w

uzytkowaniu

Akumulator i
tadowanie

- Trzymac przyrzad do czyszczenia szczotki poza zasiegiem dzieci.
- Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotéw na robocie,

niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji.
- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw.
- Przed czyszczeniem lub konserwacjg nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony, a stacja

tadujgca jest odtgczona od zasilania.

- Nie nalezy uzywac¢ mokrej szmatki do wycierania ani zadnych ptynow do optukiwania

robota i podstawy. Elementry mozliwe do czyszczenia muszg by¢ pozostawione do
catkowitego oszuszenia przed ich ponownym montazem i uzyciem.

- Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z
niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

- Nie nalezy uzywac¢ zamiennikoéw akumulatora, tadowarki ani podstawy auto-

oprozniajgcej. Do stosowania wytgcznie z zasilaczem RCDD1.

- Nie nalezy podejmowac samodzielnych prob rozbierania, naprawy lub modyfikowania

akumulatora lub podstawy auto-oprdzniajgcej.

- Nie nalezy stawia¢ podstawy auto-oprozniajgcej w poblizu zrédta ciepta.
- Nie nalezy uzywac¢ mokrej szmatki ani sciereczki z ptynem do wycierania stykow

tadowania podstawy auto-oprozniajgce;j.

- Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory nalezy

przykazywac do odpowiednich zaktadow zajmujgcych sie recyklingiem.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

- Jesli przewaod zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast

zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

- Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

- Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do petna, a

nastepnie wytgczyc i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu. tadowac robota co
najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

- Wewngatrz tego produktu znajdujg sie akumulatory, ktére mogg by¢ wymieniane

wytacznie przez wykwalifikowanych technikow lub serwis posprzedazny.

- Akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktére sg niebezpieczne dla srodowiska.

Przed wyrzuceniem robota nalezy najpierw wyjg¢ akumulator, a nastepnie wyrzucic
go lub poddac recyklingowi zgodnie z lokalnymi przepisami i requlacjami prawnymi
obowigzujgcymi w kraju lub regionie, w ktorym urzgdzenie jest uzywane.

- Aby wyjac¢ baterie z produktu, najlepiej aby byty one w petni zuzyte oraz ze urzgdzenie

jest odtgczone od zasilania. Odkrec srube na spodzie urzgdzenia, a nastepnie zdejmij
pokrywe.

- Odtacz ztgcze baterii, a nastepnie wyjmij baterie. Nalezy unikac uszkodzen obudowy

baterii, aby zapobiec obrazeniom.

- 0ddaj baterie do profesjonalnej firmy zajmujgcej sie recyklingiem.

Wazne informacje .
dotyczgce
bezpieczenstwa

Czujnik laserowy LDS jest zgodny z normg IEC 60825-1:2014 dla produktow
laserowych klasy 1 i nie promieniuje niebezpiecznego promieniowania laserowego.

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLD11GD jest zgodne z dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny tekst deklaracji
zgodno ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: https://global.dreametech.com
Szczegotowg elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Przeglad produktu

Akcesoria

Wstepnie zainstalowane akcesoria
=

O

Szczotka gtéwna Pojemnik na kurz Worek na kurz
(zainstalowany)

Inne akcesoria

N Ea—

Zbiornik na wode Wktad myjacy Szczotka boczna Kabel zasilania
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Przeglad produktu

Robot
Czujnik powrotu o
do stacji o Zderzak
tadowania [amD)
o Czujnik laserowy LDS
Goérna \? o ‘
pokrywa LDS ' o Czujnik krawedziowy
Wskaznik Wi-Fi

(Pod pokrywg)

o Przycisk resetowania
(Pod pokrywa)
- Naciénij i przytrzymaj przez
3 sekundy, aby przywrdécic¢
ustawienia fabryczne

Pokrywa o \

Wylot powietrza/ o
gtosnik

Czujnik upadku

Styki tadowania © o Styki tadowania

Szczotka boczna © o Koto wielokierunkowe

o Szczotka gtowna

Czujnik upadku © ° Czujnik upadku

Kota gtowne © o Kota gtowne

o Zatrzaski naktadki na
szczotke

o Wlot kurzu
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éd o

Przycisk zasilania/czyszczenia
- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy
+ Po wtgczeniu robota, nacisnij, aby rozpoczac czyszczenie

Przycisk dokowania/Przycisk czyszczenia punktowego
+Nacisnij, aby odestac robota do stacji tadujacej
+ Nacisnij krétko, aby uruchomic tryb czyszczenia punktowego

Wskaznik stanu

- Swiatto biate: czyszczenie w toku lub czyszczenie zakonczone
- Migajgce swiatto pomaranczowe: btgd

- Falujgce Biate: Robot jest w trakcie tadowania, gdy poziom
natadowania baterii nie jest niski

Przeglad produktu

Podstawy auto-oprozniajgce;j

Gorna pokrywa

——o Wskaznik stanu pojemnika na kurz

- Dioda - $wiatto biate: podstawy auto-
oprozniajgcej jest podtaczona do pradu
Dioda - migajace $wiatto biate:
Odkurzacz jest w trakcie tadowania
Ciggty pomaranczowy: Btad

& ——° Strefa sygnatowa
? 4 o Styki tadowania

= o Wlot kurzu

Tyt

o Gniazdo do przechowywania
przewodow

——o Gniazdko przewodu zasilajgcego

Otworz gorng pokrywe

o Gniazdo worka na kurz

Filtr

o Sruba montazowa

o Pokrywa kanatu
powietrznego
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Przeglad produktu

Pojemnik na kurz

Zatrzask pojemnika na kurz
Zaczepy zwalniajgcy pokrywe
pojemnika na kurz

Filtr

o Wlot kurzu

Worek na kurz

[ 3}——— Uchwyt worka na kurz

Uwaga: Ze wzgledu na ustawienie fabryczne, nowy worek na kurz zostat juz
zamontowany w srodku.
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Modut mopujacy

Zbiornik na wode

Wwktad myjacy

Zacisk zwalniajgcy
zbiornik wody
Doptyw wody

Szczelina

Obszar mocowania

Przygotowanie przed uzyciem

1. Zdejmij paski ochronne

Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az ustyszysz klikniecie.

3. Podtacz podstawe do gniazdka elektrycznego i

rozpocznij tadowanie

Podstawe auto-oprézniajgcg nalezy umiesci¢ na rownym podtozu przy
scianie i podtgczy¢ do gniazdka. Umiesc¢ robota na podstawie auto-
oprdzniajacej. Robot zacznie sie automatycznie tadowac. Przed pierwszym
uzyciem zalecane jest petne natadowanie urzadzenia.

>0,3m

5

Wnajlepszym
zasiegu Wi-Fi

Umies¢ przewod zasilajgcy w gniezdzie
do przechowywania przewodow
Uwaga:
- Nalezy zachowac co najmniej 0,5 metra wolnej przestrzeni po obu stronach podstawy
auto-oprozniajgcej oraz co najmniej 1,5 metra wolnej przestrzeni przed nig.
- Nie nalezy blokowac obszaru emisji sygnatu podstawy auto-oprozniajacej
zadnymi przedmiotami.

Informacje o podstawie auto-oprozniajgcej

W celu zapewnienia p ynnego powrotu robota do podstawy auto-oprd niaj cej,
zaleca si, aby robot opu ci podstaw przed czyszczeniem. Nie nale y przesuwa
podstawy auto-opré niaj cej podczas pracy robota.

Po zakoAczeniu zadania czyszczenia przez robota i jego automatycznym
powrocie do podstawy, rozpocznie si zadanie auto-oprd niania. Wi cej ustawien
mo na obs ugiwa w aplikacji.
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Potgcz z aplikacjg Dreamehome

Ten produkt wspotpracuje z aplikacjg Dreamehome, ktéra moze by¢
uzywana do sterowania urzgdzeniem.

1. Pobierz aplikacje Dreamehome

Zeskanuj kod QR znajdujgcy sie na robocie lub wyszukaj "Dreamehome" w
sklepie z aplikacjami, aby pobra¢ i zainstalowac aplikacje w zaleznosci od
potrzeb.

2. Dodaj urzgdzenie

Otworz Dreamehome, kliknij "@ " w prawym gérnym rogu i zeskanuj
ponownie powyzszy kod QR, aby doda¢ "DreameBot D9 Plus". Postepuj
zgodnie z instrukcjami, aby zakonczy¢ nawigzywanie potgczenia Wi-Fi.

o Wskaznik Wi-Fi

- Szybkie miganie: tgczenie
- Swiatto state: potgczony
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- Powolne miganie: oczekiwanie na potgczenie

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Aktualizacja oprogramowania aplikacji w toku. Rzeczywiste dziatania
moga sie réznic¢ od tych zawartych w niniejszej instrukcji. Nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami opartymi na najnowszej wersji aplikacji.

3. Resetowanie potgczenia Wi-Fi

Otworz gorng pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-Fi.
Nastepnie nacisnij jednoczesnie przyciski ()i { i przytrzymaj je do
momentu ustyszenia komunikatu gtosowego o oczekiwaniu na konfiguracje
sieci. Gdy wskaznik Wi-Fi zacznie powoli miga¢, bedzie to oznaczato, ze
potaczenie zostato pomyslnie zresetowane.

Uwaga: Gdy telefon nie zdota sie potgczy¢ z odkurzaczem, zresetuj sie¢
Wi-Fi i dodaj urzagdzenie ponownie.

Uzytkowanie

1. Wtgczanie/wytgczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk () przez 3 sekundy, aby wigczy¢ odkurzacz. Gdy
wskaznik zasilania zacznie $wieci¢ ciggtym biatym swiattem, bedzie to oznaczac,
robot jest w trybie czuwania. Aby go wytgczy¢, nalezy wcisng€ i przytrzymac
przycisk () przez 3 sekundy, gdy urzadzenie nie bedzie sie poruszac. Wytgczenie
robota spowoduje zakonczenie biezgcego zadania czyszczenia.

2. Czyszczenie

Nacisnij krotko przycisk () w celu wtgczenia odkurzacza. Po wtgczeniu
odkurzacz doktadnie wyznaczy trase czyszczenia, metodycznie oczysci
wzdtuz krawedzi i Scian, a nastepnie zakonczy czyszczenie kazdego
pomieszczenia zygzakiem, zapewniajgc doktadnos¢ i wydajnosc pracy.

it )

3. Tryb czyszczenia

W aplikacji Dreamehome dostepne sg cztery tryby czyszczenia: cichy,
standardowy, silny i turbo. Domyslnym trybem jest tryb standardowy.

4. Wstrzymywanie/Tryb uspienia

Wstrzymywanie: Wcisnij dowolny przycisk, aby wstrzymac prace robota
podczas czyszczenia.

Tryb us$pienia: Robot automatycznie wejdzie w tryb uspienia po 10
minutach bezczynnosci, po czym wskazniki zasilania i tadowania zgasna.
Aby go wybudzi¢, nalezy wcisng¢ dowolny przycisk.

Uwaga:
- Odkurzacz wytgczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie czuwania.

- Wstrzymanie pracy robota i umieszczenie go na podstawie auto-oprozniajacej
spowoduje zakonczenie biezgcego zadania czyszczenia.

5. Tryb czyszczenia punktowego

Gdy robot jest wstrzymany lub przetgczony w tryb czuwania, nalezy wcisng¢
przycisk {} i przytrzymac go przez 3 sekundy, aby uruchomic tryb czyszczenia
punktowego. W tym trybie robot oczysci kwadratowg powierzchnie o
wymiarach 1,5 x 1,5 metra bezposrednio wokét siebie. Po zakonczeniu
czyszczenia punktowego robot automatycznie wrdci do pierwotnego potozenia
i wytaczy sie.

Uwaga: witgczenie trybu czyszczenia punktowego spowoduje zakonczenie
biezacego zadania czyszczenia.

6. Wiecej funkgcji aplikacji
Za pomocg aplikacji mozna skonfigurowac zaawansowane funkgcje, takie jak

sprzatanie wybranego pomieszczenia, czyszczenie danego obszaru, edycja
obszaru, wyznaczenie zakazanego obszaru/ wirtualnej sciany i wiele innych.

Uwaga:

» Postepuj zgodnie z instrukcjami w interfejsie aplikacji, aby korzystac z wiekszej
liczby funkgji.

- Wersja aplikacji mogta zostac zaktualizowana i nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami opartymi na aktualnej wersji aplikadji.
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Uzytkowanie Dzienna konserwacja

7. UZycie funkcji mopowania 3) Wyréwnaj modut mopujgcy zgodnie ze strzatkg, a nastepnie wsun Pojemnik na kurz * zaleca sie czyszczenie po kazdym uzyciu
. . ) . o go z tytu robota, az do jego zatrzasniecia we wtasciwej pozycji. Nacisnij )
Zaleca sig odkurzanie wszystkich podiog co najmniej trzy razy przed przycisk () lub uzyj aplikacji Dreamehome, aby rozpoczac czyszczenie. 1. Otwérz pokrywe robota i nacisnij zatrzask, 2. Otworz pokrywe pojemnika 3. Oczyszczanie wlotu kurzu

pierwszym myciem, aby uzyskac lepszy efekt czyszczenia. aby wyja¢ pojemnik na kurz. zgodnie z diagramem.

1) Nalezy zwilzy¢ podktadke mopa i wykreci¢ nadmiar wody. Nastepnie wtozyc¢
podktadke mopa do szczeliny zbiornika na wode, jak pokazano na rysunku, i
mocno wcisng¢ podktadke.

PG _

® - Nie zaleca sie uzywania funkgdji mopowania na dywanach.
+ Za pomocg aplikacji mozna regulowac przeptyw wody w zaleznosci od potrzeb.
4) Aby wyjac zbiornik wody nalezy nacisng¢ boczne zatrzaski i pociggngc¢
modut mopujgcy.

Filtr

2. Nie nalezy my¢ filtra. Tylko pojemnik na kurz nadaje sie do mycia. Przed ponownym

2) Otworz pokrywe zbiornika i wlej wode, a nastepnie doktadnie zamknij zamontowaniem nileiy go doktadnie osuszyc.

pokrywe. o w2
g‘—g 9‘24hrs’3
Uwaga:
. I ) . o - Nie nalezy czyscic filtra szczotkg ani palcem.
Uwaga: Gdy od,kurzacz taduje si lub nie jest uzywany, nalezy wyjac modut - Pojemnik na kurz nalezy ptukac wytgcznie czystg woda. Nie nalezy uzywac zadnych detergentow.
B — v v mopujacy, wylac wode pozostata w zbiomiku T umyc wktad myjacy, aby zapoblec - Pojemnik na kurz nalezy uzywac tylko po jego catkowitym osuszeniu.
Uwaga: Nie uzywac zadnych srodkow czyszczgcych ani dezynfekujgcych. powstawaniu plesni lub utrzymywaniu sie nieprzyjemnych zapachow. - Zaleca sie czyszczenie filtra co dwa tygadnie i jego wymiane co trzy miesiace.
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Dzienna konserwacja

Modutu mopujgcego
1. Nalezy nacisng¢ boczne zatrzaski wktadu myjacego i pociggng¢ modut
myjacy, aby go wyjac.

3. Wyczys$¢ i osusz wktad myjacy.

2

:‘ 'r_ 10, 2
o > of2anis)s
B S 4
R achi D

1\l 1\l

Uwaga:

« Po uzyciu wyjgc¢ wktad myjacy i oczysci¢. Nalezy upewnic sie, ze brudna woda
nie wptywa z powrotem do odptywu wody, aby uniknac jego zatkania.

« Aby uzyskac optymalng wydajnos¢, zaleca sie wymiane wktadu co 3-6 miesiecy.

2. Oproznij pozostatg wode ze zbiornika. Przed ponownym zamontowaniem
optucz wodg i pozostaw do wyschniecia na powietrzu.

4. Jesli wystepuje powolny przeptyw wody lub objetos¢ nie jest dobrze
rozprowadzona, nalezy wyczysci¢ otwor powietrzny w pokrywie zbiornika
wody.

Uwaga: nie wystawiac zbiornika bezposrednio na stonce.
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Dzienna konserwacja

Szczotka gtéwna, szczotka boczna i koto

uniwersalne
1.Nacisnij zatrzaski ostony szczotki do wewnatrz, aby zdjg¢ ostone szczotki i
wyjmij szczotke z robota.

2. Wyciggnij ostony szczotek tak jak pokazano na rysunku. Uzyj
odpowiedniego przyrzadu, aby usung¢ wtosy zaplatane w szczotce.
3. Wyjmij i wyczys¢ szczotke boczng.

4. Nalezy uzy¢ narzedzi takich, jak maty srubokret, aby oddzieli¢ os od
opony kota uniwersalnego. Nie nalezy uzywac nadmiernej sity.

Styki tadowania i czujniki robota
Styki tadowania, czujniki robota i pole sygnalizacyjne stacji bazowej czys¢
miekka, suchg sciereczka:

o Czujnik laserowy
LDS

o Czujnik powrotu do stacji tadowania

o Zderzak

—o Styki

e )
tadowania

o o
n o Strefa
éﬂﬁuﬁﬂ[; sygnatowa
0
o Stykitadowania
o o

Uwaga: Mokra $ciereczka moze uszkodzi¢ wrazliwe elementy w robocie
i stacji bazowej. Do czyszczenia nalezy uzywac suchej szmatki.
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Dzienna konserwacja

Wymien worek na kurz
Zaleca sie wymiane worka co 4-6 tygodni.

1. Usuwanie worka na kurz 3. Instalacja nowego worka na kurz

Uwaga: Podczas wyjmowania worka na kurz nalezy zamkngc¢ uchwyt worka na

4. Zamknij gérng pokrywe podstawy auto-oprézniajgcej
kurz, aby zapobiec wylotowi kurzu.

2. Czyszczenie filtra

Uwaga: Nie nalezy uzywac sity, aby zamknac stacje, jesli gérna pokrywa nie
moze by¢ zamknieta, a worek na kurz nie jest zamontowany.
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Dzienna konserwacja

Czyszczenie kanatu powietrznego 3. Nalezy ponownie zamontowac¢ pokrywe kanatu powietrznego, zgodnie

ze wskazéwkami pokazanymi na rysunku.
Jesli kanat powietrzny jest zablokowany, nalezy go wyczysci¢ zgodnie z

ponizszymi krokami.

1. Nalezy odkreci¢ sruby mocujgce na pokrywie kanatu powietrznego i zdjg¢
pokrywe.

Resetowanie robota

2. Nalezy sprawdzi¢, czy kanat powietrzny jest zablokowany przez obce

Jesli robot przestanie reagowac lub nie bedzie mozna go wytgczy¢, nalezy
przedmioty. Jesli tak, nalezy je usungcé.

przytrzymac przycisk () przez 6 sekund, aby wytaczy¢ urzagdzenie. Nastepnie
nacisnij i przytrzymaj przycisk () przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ robota.

Akumulator

Robot wyposazono w wysokiej jakosci akumulator litowo-jonowy. Nalezy
upewnic sie, ze pozostaje on dobrze natadowany podczas codziennego
uzytkowania, aby utrzymac jego optymalng wydajnosc. Jesli robot nie jest
uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wytgczy¢ i odtozy¢. Aby zapobiec
uszkodzeniom spowodowanym nadmiernym roztadowaniem, robota
nalezy tadowac co najmniej raz na trzy miesigce.
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Pytania i odpowiedzi

13

Rodzaj problemu

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza sie

Poziom natadowania baterii jest niski. Nalezy natadowac robota na podstawie auto-oprézniajacej, a nastepnie
sprobowac ponownie.

Temperatura otoczenia jest zbyt niska (pOﬂIZEJ 0° C) lub zbyt wysoka (powyzej 40° C). Temperatura dziatania
odkurzacza miesci sie w zakresie od 0 do 4

Robot nie taduje sie

podstawy auto-oprézniajgcej nie ma zasilania. Nalezy upewnic sie, ze oba konce przewodu zasilajgcego sg
prawidtowo podtgczone.

Zbyt staby kontakt. Nalezy oczysci¢ styki tadowania podstawy auto-oprdzniajgce;j.

Robot nie moze powrdci¢ do
podstawy auto-oprézniajgcej.

Wokot podstawy auto-oprozniajgce;j jest zbyt wiele przeszkod. Nalezy umiescic¢ podstawe w bardziej otwartej
przestrzeni.
Nalezy wyczysci¢ obszar sygnalizacji podstawy auto-oprézniajgcej.

Zmiana potozenia robota moze spowodowac jego przepozycjonowanie lub ponowne mapowanie otoczenia. Jesli robot
znajduje sig zbyt daleko od podstawy auto-oprozniajgcej, moze nie by¢ w stanie automatycznie powrdci¢ do podstawy.
W takim przypadku nalezy recznie umiesci¢ robota na podstawie auto-oprézniajgce;j.

Robot dziata nieprawidtowo

Wytacz i wtgcz robota ponownie

Robot wydaje dziwny dzwiek

Obcy przedmiot moze zaplatac sie w szczotke gtéwng, szczotke boczng lub jedno z két gtéwnych. Zatrzymaj
odkurzacz i usun wszelkie zanieczyszczenia.

Robot nie czysci tak skutecznie,
jak wezesniej, lub pozostawia
kurz za sobg

Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy wyczysci¢ pojemnik na kurz i wlot kurzu.
Filtr jest zapchany. Nalezy go oczyscic.
Obcy przedmiot zaplatat sie w szczotke gtéwnga. Nalezy go usungc.

Robot nie moze sie potgczyc¢ z
siecig Wi-Fi

Wystgpit problem z potgczeniem Wi-Fi. Resetuj Wi-Fi i pobierz najnowszg wersje aplikacji Dreamehome, nastepnie
sprobuj ponownego potgczenia.

Pozwolenie na dostep do lokalizacji nie jest aktywne. Upewnij sie, czy zezwolenie na lokalizacje w aplikacji
Dreamehome jest aktywowane.

Sygnat sieci Wi-Fi jest za staby. Nalezy upewnic¢ sie, ze robot znajduje sie w obszarze z dobrym zasiegiem sieci Wi-Fi.
Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, ze twoj odkurzac tgczy sie z Wi-Fi 2,4 GHz.

Nazwa uzytkownika lub hasto Wi-Fi jest nieprawidtowe. Nalezy upewnic sie, czy zostaty wprowadzona prawidtowa
nazwa i hasto uzytkownika.

Pytania i odpowiedzi

Rodzaj problemu

Rozwigzanie

Robot nie rozpoczyna A
zaplanowanego czyszczenia

Niski poziom natadowania akumulatora robota. Planowe czyszczenie nie uruchomi sig, o ile robot nie zostanie
dotadowany na czas.

Czy pozostawienie odkurzacza
w stacji tadowania zuzywa
dodatkowg energie, jesli
odkurzacz jest w petni
natadowany?

Pozostawienie robota na podstawie auto-oprézniajgcej, gdy robot jest w petni natadowany, zuzywa bardzo mato
energii elektrycznej i pomaga utrzymac optymalng wydajnos¢ baterii.

Z modutu myjgcego nie wyptywa
woda lub jest jej bardzo mato

Nalezy upewnic sie, ze zbiornik jest napetniony woda.

W razie potrzeby wyczys¢ wktad myjacy.

Nalezy upewnic¢ sie, ze wktad myjgcy jest zainstalowany prawidtowo, zgodnie z instrukcjg obstugi.
Nalezy oczysci¢ otwor w zbiorniku na wode.

Robot nie wznawia czyszczenia
po natadowaniu

Nalezy upewnic sie, ze robot nie jest w trybie ,,nie przeszkadzac¢” , co uniemozliwia wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu go na podstawie auto-oprdézniajace;j.

Robot powraca do podstawy
auto-oprdzniajacej, ale
zadanie automatycznego
odprowadzania kurzu nie
nastepuje.

Tryb "Nie przeszkadzac¢" uniemozliwia automatyczne wykonywanie zadan odprowadzania kurzu.

Gorna pokrywa podstawy nie jest
zamknieta

Nalezy sprawdzi¢ czy worek na kurz jest zamontowany. Jesli nie, nalezy zamontowa¢ worek na kurz.

Aby uzyskac¢ wiecej informacji, otwérz aplikacje Dreamehome, wejdz na strone urzgdzen, dotknij ,Wiecej dziatan”

dotknij ,, ' " > ,Pomoc” , aby poznac wiecej szczegotow. (Aktualizacja oprogramowania aplikacji w toku. Rzeczywiste dziatania mogg sie rézni¢ od tych

zawartych w niniejszej instrukgji.)

W celu uzyskania dodatkowej obstugi prosimy o kontakt poprzez e-mail: aftersales@dreame.tech

Strona internetowa: https://global.dreametech.com

na dole strony urzgdzenia, a nastepnie
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Dane techniczne

Robot
Model RLD11GD
Akumulator 3200 mAR

(Nominalna pojemnos¢ baterii)

Podstawy auto-oprdézniajgcej

Czas tadowania Ok. 6 godzin
Napiecie znamionowe 14,4V =
Moc znamionowa 46 W

Model RCDD1

Wejscie 220-240 V~ 50-60 Hz
Wyjscie 198V = 1A

Moc znamionowa 600 W

Czestotliwosc
operagji

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc
wyjsciowa

< 20dBm

W normalnych warunkach uzytkowania to urzgdzenie
powinno znajdowac sie w odlegtosci 20 cm od anteny i ciata

uzytkownika.
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Informacje dotyczgce europejskiej dyrektywy WEEE

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem sg uznane za odpady sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE zgodnie z Dyrektywg
E 2012/19/UE) i nie mogg by¢ wyrzucane po zakonczeniu okresu uzytkowania wraz z innymi odpadami. W celu ochrony zdrowia ludzi oraz

DT OW DT AYTIN PN NYIAN DX [P'NN
TRV IX NYIINA NIN OX 2 012N YN IR 0D Y IX 0N DY DT NND 'K .

srodowiska naturalnego nalezy przekazac zuzyty sprzet do wyznaczonego punktu utylizacji wyznaczonego przez instytucje rzgdowe lub lokalne.
Prawidtowe usuniecie zuzytego produktu pomaga w zapobieganiu potencjalnym negatywnym skutkom oddziatywania na srodowisko naturalne
— i zdrowie ludzi. Wiecej informacji mozna uzyskac¢ w urzedzie lokalnym lub od instalatora.
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